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与您的机器人灵活连接
转接板是根据EN ISO 9409-1标准制造的，因此适用于不同制造商的大多数机器
人类型。 

第1步：选择转接板
只需确定机器人法兰盘的节圆直径，你就会收到相匹配的转接板。

超过50种不同的变体
适配器板和角形法兰可与13种不同的夹持器组合 - 形成超过50种不同的变体。
从我们的主目录中选择您合适的抓取器。在那里，你会发现各种各样的设计，有
或没有抓取力保护，有不同的保护等级或耐高温。 

第2步：选择有角度的法兰盘
选择抓手，这将导致直角法兰的出现。

扩展角法兰的功能性
盖板、通风喷嘴或编程笔及丰富的配件，您可以根据自己的需要迅速集成更多的
功能。 

第3步：选择配件

角法兰 
WFR 系列
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►第1步：适配器板

定购编号 APR01 APR02 APR03 APR05
依据EN ISO 9409-1标准的连接法兰 TK 40 TK 50 TK 100 TK 31.5

► 技术数据

►第2步：倾斜的法兰盘

定购编号 WFR03 WFR04

适合多种结构尺寸 
GPP5004 / GPP5006 / 
GEP5006 / GPD5004 / 
GPD5006 / GED5006

GPP5008 / GPP5010 / 
GEP5008 / GPD5008 / 
GPD5010 / GED5008 / 
GPW5008

► 技术数据

►第3步：附件

定购编号 ABWFR01 ABWFR02
设计 盖板 盖板
可匹配于 WFR03 WFR04

► 技术数据

定购编号 DUWFR01
设计 通风喷嘴
可匹配于 WFR03 / WFR04

定购编号 SPWFR01
设计 编程笔
可匹配于 WFR03 / WFR04
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