2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB

SERIE GEH6000IL

» PRODUKTVORTEILE

@ 1I0-Link

»Der Leistungsstarkste*

reddot design award
winner 2018

» SERIENMERKMALE

BaugréBe

vy

5 Mio. wartungsfreie Zyklen
Integrierte Abfrage tiber 10-Link
Servoantrieb mit integriertem Controller

Burstenlose Antriebstechnik und Positions-, Geschwin-
digkeits- oder Kraftreglung garantieren lhnen hochste
Funktionalitat

10-Link on board
Die zukunftssichere, Hotplug-fahige Ansteuerung bietet
Ihnen neben der ungeschirmten Einkabellésung eine

Vielzahl von Verfahrprofilen zur einfachen Implementie-
rung in lhre Steuerung

Sanft und stark

Kraftversion -03 fur das Handling von schweren WerkstU-
cken mit mechanischer Selbsthemmung und Version -31
fur das feinfuhlige Greifen von empfindlichen Teilen
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Greifkraft einstellbar

Hohe Verfahrgeschwindigkeit
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> NUTZEN IM DETAIL

prézise T-Nutenfiihrung
- Hohe Kréfte- und Momentenaufnahme

Antrieb

- birstenloser DC Servomotor

Ritzel-Zahnstangengetriebe
- synchronisierte Bewegung der Greiferbacken
- hohe Kraftlibertragung

Robustes, leichtes Gehduse
- hartbeschichtete Aluminiumlegierung

Schragzahnrad-Schneckengetriebe
- Selbsthemmung bei Stromabfall (nur bei Version -03)

@ Abnehmbare Zentrierhiilse
- schnelle und kostengtinstige Positionierung der Greifbacken

Befestigung und Positionierung
- alternativ an mehreren Seiten flr eine individuelle Montage

Energiezufiihrung
- standardisierter Anschlussstecker

» TECHNISCHE DATEN

Hub pro Backe, regelbar Greifkraft Gewicht IP Klasse
BaugroBe mm [N] [kgl

GEH6000IL 40-60 10-1000 0,7-0,9 P54
GEH6100IL 40-80 150 - 1800 19-26 P54

» WEITERE INFORMATIONEN ONLINE VERFUGBAR

Alle Informationen auf einen Klick: www.zimmer-group.com. Finden Sie anhand der Bestell-Nr. Ihres gewtinsch-
ten Produktes Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle und Betriebsanleitungen zu lhrer BaugréBe. Schnell, Gber-
sichtlich und immer aktuell.
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
BAUGROSSE GEH6060IL

» PRODUKTSPEZIFIKATIONEN

@ IO-Link | > Greifkraftdiagramm
GEH6060IL-03-B

» Kréafte und Momente

Zeigt statische Krafte und Momente, die

zusétzlich zur Greifkraft wirken kénnen.
Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
Ny Einzelkrafte in Abhéangigkeit zur Greifbackenlange und der eingestellten

Greifkraft
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» Greifkraftdiagramm
GEH6060IL-31-B

Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
N] Einzelkrafte in Abhangigkeit zur Greifbackenlédnge und der eingestellten
Greifkraft
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» IM LIEFERUMFANG ENTHALTEN

LD 4 [Stlick]
‘t_f Zentrierhllse
DST40400

» ZUBEHOREMPFEHLUNG FINDEN SIE AUF DEN FOLGENDEN SEITEN
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Bestell-Nr.

» Technische Daten
GEH6060IL-03-B

Ansteuerung Q@ IO-Link
Antrieb BLDC-Motor
Hub pro Backe, regelbar [mm] 60
Nenngreifkraft [N] 1000
Greifkraft min. [N] 100
Stromaufnahme max. [A] 5
Selbsthemmung mechanisch
Eigengewicht montierte Greifbacke max. [kg] | 0,3

Lange Greifbacken max. [mm] 100
Verfahrgeschwindigkeit Positionierbetrieb max. [mm/s] | 60
Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,02
Betriebstemperatur min. [°C] 5
Betriebstemperatur max. [°C] +50
Reinraumklasse nach DIN EN ISO 14644-1 4

Schutzart nach IEC 60529 IP54
Gewicht [kg] 0,81
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@ Befestigung Greifer

@ Energieversorgung (M12, 5-polig)
@ Befestigung Greifbacke

Notentriegelung
Erdung
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GEH6000IL - ZUBEHOR

» ZUBEHOR




» ZUBEHOREMPFEHLUNG GEH6000IL

Pos. EEESEIENA Zubehor Pos. IEES GRS Zubehor

UB5006AL * Universalbacke Aluminium APGEH6000 Adapterplatte

UB5006ST * Universalbacke Stahl (6) |uBeo00-B Universalbackensatz Aluminium

WB5006L * Wechselbacke-Losteil-Set KAG500IL Steckverbinder Gerade 5 m - Stecker, Buchse M12
WB5006F * Wechselbacke-Festteil B12-Y-5IL Y-Steckverbindung

EB5006ST * Einstellbacke Stahl @ SCM-C-00-00-A Smart Communication Module

@ EB5006AL * Einstellbacke Aluminium

*in Verbindung mit Pos.

» ZUBEHOREMPFEHLUNG GEH6100IL

Pos. IESEIE)A Zubehor Bestell-Nr. Zubehor

UB5008AL * Universalbacke Aluminium APGEH6100 Adapterplatte

UB5008ST * Universalbacke Stahl UB6100-B Universalbackensatz Aluminium

WB5008L * Wechselbacke-Losteil-Set KAG500IL Steckverbinder Gerade 5 m - Stecker, Buchse M12
WB5008F * Wechselbacke-Festteil B12-Y-5IL Y-Steckverbindung

EB5008ST * Einstellbacke Stahl SCM-C-00-00-A Smart Communication Module

@ EB5008AL * Einstellbacke Aluminium

*in Verbindung mit Pos.



2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT

GROSSEM HUB

SERIE GEH6000IL FUNKTIONSBESCHREIBUNG

GREIFKOMPONENTEN

@ DIE GREIFKOMPONENTEN KONNEN KOMBINIERT WERDEN!

Universalbacken - UB5000
Verwendbar fiir den sofortigen Ein-

satz oder zur individuellen Nachbe-
arbeitung

Die Greifbackenrohlinge sind in den
Ausfihrungen Aluminium (AL) und
Stahl (ST) verfugbar und werden direkt
Uber die im Lieferumfang befindlichen
Schrauben am Greifer montiert. Die
dazu nétigen Passungen flr die Zen-
trierhllsen sind daflr bereits vorhan-
den. Pro Greiferbacke wird eine Univer-
salbacke bendtigt.

Einstellbacken — EB5000
Zur werkzeuglosen Anpassung des

Greifbereichs

Durch das manuelle Betétigen des fe-
dervorgespannten  Verriegelungsme-
chanismus kann die Einstellbacke in-
nerhalb der mit einer Nummern-Skala
versehenen Rasterung verschoben
werden. In Abhangigkeit zu den wir-
kenden Kraften und Momenten gibt es
die Einstellbacken in den Ausfih-
rungen Aluminium (AL) und Stahl (ST).
Pro Greiferbacke wird eine Einstellba-
cke bendtigt.

Wechselbacken - WB5000
Ermdglichen das schnelle Wechseln

der individuellen Greifbacken

Es wird pro Greiferbacke ein Festteil
und mindestens ein Losteil-Set bendti-
gt, abhangig von der Anzahl der zu
wechselnden Greifbacken. Die manu-
elle Verriegelung Uber den im Liefe-
rumfang des Festteils befindlichen
Torx-SchlUssel kann von zwei Seiten
erfolgen.

Die oben aufgeflhrten Greifkomponenten kénnen untereinander kombiniert werden. Zur Anbindung an den Greifer

wird die in der Zubehérempfehlung des Greifers befindliche Adapterplatte bendtigt.
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Universalbacken - UB6000-B
Verwendbar fiir den sofortigen Ein-
satz oder zur individuellen Nachbe-
arbeitung

Die Greifbackenrohlinge sind in der
Ausfuhrung Aluminium (AL) verflgbar
und werden direkt Uber die im Liefe-
rumfang befindlichen Schrauben am
Greifer montiert. Die dazu nétigen Pas-
sungen fur die Zentrierhllsen sind da-
flr bereits vorhanden. Pro Greifer wird
ein Universalbackensatz bendtigt.

Steckverbinder

Zum Verlangern und Konfektionieren der Anschlussleitungen

Es stehen Kabel mit einer Lange von 10 m mit offenem Litzenende zur Verfligung. Die Kabel kénnen individuell nach den jewei-
ligen Bedurfnissen gekUrzt oder mit Steckern in der GroBe M12 konfektioniert werden. Fir die 10-Link Verbindung ist ein 5 m
langes Kabel mit Stecker / Buchse erhéltlich.

Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen <« www.zimmer-group.com 3



2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GEH6000IL FUNKTIONSBESCHREIBUNG

ANSCHLUSSE / SONSTIGES

ol

Zentrierhiilsen

Zur definierten Lagebestimmung der Greifbacken

Die Zentrierhllsen werden in die Passungen der Greiferbacken eingesetzt um die Position der Greifbacken zu definieren. Die
ZentrierhUlsen sind vergleichbar mit einer Stiftverbindung.



2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GEH6000IL GREIFBACKENLANGE

MAXIMALE GREIFBACKENLANGE

Die Beispiele zeigen die maximale horizontale (a) und vertikale (b) Greifbackenlange am Beispiel eines GEH6060IL-03-B,
die durch den blauen Bereich dargestellt wird. Bei allen anderen Greifern dieser Serie ist die Herangehensweise iden-

tisch. Die Auskragung (a) wird mit 0,8 x der Lange Greifbacken max. (b) ermittelt. Die Lange Greifbacken max. ist dem
Datenblatt des jeweiligen Greifers zu entnehmen.

Beispiel 1
- Vertikaler Kraftangriffspunkt
mm.
<l> 120 a= O mm
| b =100 mm
- od . 100 @———
80
604
b
404
20
0 T T r a[mm]
0 20 40 60 80 100 120
=®- - Lange Greifbacken max.
Beispiel 2
- Horizontaler Kraftangriffspunkt
mm
1209 — a=80mm
| b=0mm
100 +——
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b
| 404
204
0 T T -0- a[mm]
0 20 40 60 80 100 120
~®- = | ange Greifbacken max.
Beispiel 3
- Maximal zuldssige Auskragung
120 a=48 mm
| ool b =80 mm

60

401

20 1

0 T T T a[mm]
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~@- = Lange Greifbacken max.
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GREIFKRAFT IN ABHANGIGKEIT ZUR GREIFBACKENLANGE

| P> Greifkraftdiagramm

Zeigt die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden
| IN] Einzelkréfte in Abhéngigkeit zur Greifbackenlange und der eingestellten

Greifkraft
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Beispiel 4
Resultierende Greifbackenlénge zur Ermittlung
— der Greifkraft
a=0,8xb
a=55mm
b =58 mm

x =557 +58"=80=>350 N

Die angegebene maximale Greifbackenlange in den technischen Daten der Greifer bezieht sich auf eine vertikale (b)

Ausrichtung der Greifbacken. Bei einer horizontalen (a) Auskragung reduziert sich die maximale Greifbackenlange
entsprechend. In der Tabelle sind die maximalen Greifbackenlangen der einzelnen BaugréBen dargestellt.

» TECHNISCHE DATEN

Eigengewicht montierte Greifbacke Lange Greifbacken max. vertikal (b) Lange Greifbacken max. horizontal (a)
max.
BaugréBe [kg]l [mm] [mm]
GEH6000IL 0,3 100 80
GEH6100IL 1 160 130
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2-BACKEN-PARALLELGREIFER MIT GROSSEM HUB
SERIE GEH6000IL GREIFBACKENGEWICHT

EIGENGEWICHT MONTIERTE GREIFBACKE

Beispiel
Die Greiferserie 6000 ist mit einer T-Nutenflhrung ausgestattet. Zur Auslegung der My = “Mx
Greifbacken betrachten wir zwei unterschiedliche Falle. Mr
1. Statisch Fa
Werkstlck ist gegriffen bzw. Greifer ohne Werkstlick und keine Ausfiihrung des Off- Mr [Nm] 70
nungs- oder SchlieBhubes des Greifers. Hierbei kommt die im Datenblatt hinterlegte Mx [Nm] 100
schematische Darstellung der Krafte und Momente zum Tragen. My [Nm] 60
Fa [N] 1500

2. Belastung der Fiithrung beim Offnen und SchlieBen des Greifers

In Greifrichtung, Mx, kénnen durch die lange T-Nutenfihrungen hohe Momente Ubertragen werden. Auf Grund des kirzeren
Fuhrungsverhaltnisses bei Belastungen in My, ergeben sich Einschrdnkungen hinsichtlich der Greifbackenldangen und deren
Gewichte. Das daraus resultierende Moment bewirkt, dass sich die Greifbacke bei Uberlast in der Fiihrung verdreht und es so zu
einem Kantenlauf kommt. Durch diese Linienbelastung in den Fihrungen ist mit einem erhdhten VerschleiB zu rechnen. Eventuell
flhrt es auch zu einem Rattern in der Bewegung und im Extremfall zum Verklemmen des Greifers. Um diesem Entgegenzuwirken
wurde ein maximales Greifbackengewicht und Greifbackenlange im Datenblatt hinterlegt. Das maximal zuldssige Moment beim
Offnen und SchlieBen des Greifers welches auf die Flihrung wirken darf wird aus der angegeben maximalen Greifbackenlange
und dem maximalen Greifbackengewichtes hergeleitet.

z

L.

Lange Greifbacken max.

2 Lange Greifbacken max.

Mmax= 2 Lange Greifbacken max. * Eigengewicht montierte Greifbacke max. * g

Horizontale Ausrichtung
Zum Berechnen des Moments wird der Kraftschwerpunkt auf die halbe Lange der maximalen Greifbackenldnge gelegt und mit
dem maximalen Greifbackengewicht multipliziert.

EIGENGEWICHT MONTIERTE GREIFBACKE
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Vertikale Ausrichtung

Sind beim Greifvorgang die Greifbacken vertikal ausgerichtet, ist das Greifbackengewicht zu vernachlassigen. In der Regel wer-
den bei dieser Greifsituation die maximal zul&ssigen Momente nicht erreicht. Eine Uberlast kann in diesem Fall nur durch extrem
auskragende Greifbackenkonstruktionen hervorgerufen werden.
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ABGESICHERTE KONFIGURATIONSBEISPIELE
SERIE GEH6000IL

» GEH6000IL (I0-LINK) VERDRAHTUNG AUF SCHALTSCHRANK (BECKHOFF)

M12

Anschlusskabel I0-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslédnge 10 m)
Bestell-Nr. CSTE01483

10-Link

KLEMM-
LEISTE

Power

10-Link
Masterklemme
Beckhoff

4 4x10-Link

Steuerung
Beckhoff

1 Greifer*
Netzteil 24V 5A mit Boost

Abweichung von der |O-Link Port Class B Spezifikation: Es ist keine galvanische Trennung zwischen Aktor- und
Sensorspannung im Greifer vorhanden. Eine galvanische Trennung aus Sicht des 10-Link-Masters ist mit einem
optionalen Y-Kabel (Bestell-Nr. B12-Y-5IL) méglich.

Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866750

2 Greifer”

Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866763

3-4 Greifer*

Netzteil 24V 20A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866776

*Abhangig von max. Leistungsaufnahme des Aktors

» GEH6000IL (I0-LINK) VERDRAHTUNG AUF SCHALTSCHRANK (SIEMENS)

M12

Anschlusskabel I0-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslédnge 10 m)
Bestell-Nr. CSTE01483

10-Link

KLEMM-
LEISTE

Power

10-Link
Masterklemme
Siemens

CM 4xIO-Link

Steuerung
z.B. Siemens ET200SP

Abweichung von der IO-Link Port Class B Spezifikation: Es ist keine galvanische Trennung zwischen Aktor- und
Sensorspannung im Greifer vorhanden. Eine galvanische Trennung aus Sicht des 10-Link-Masters ist mit einem
optionalen Y-Kabel (Bestell-Nr. B12-Y-5IL) mdéglich.

1 Greifer*

Netzteil 24V 5A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866750

2 Greifer”

Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866763

3-4 Greifer*®

Netzteil 24V 20A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866776

*Abhangig von max. Leistungsaufnahme des Aktors
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» GEH6000IL-03-B VERDRAHTUNG AUF IO-LINK MASTER IP67 MIT Y-KABEL (BECKHOFF)

Anschlusskabel IO-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslange 10 m)
Bestell-Nr. KAG500IL

Steuerung
Beckhoff

el O-Link Master
Port Class B
Beckhoff

Stecker M12 A-codiert, 3-polig

Feldbus =
M12 i ] 10-Link EtherCAT S 1 @iy
o ~ell] —— o | Netzteil 24V 5A mit Boost
g} Phoenix Contact
Y-Adapter . Power Bestell-Nr. 2866750
Bestell-Nr. B12-Y-5IL 24V Leistungsversorgung
M12-Verbindungsleitung 5 m 3x0,34

Stecker M12 A-codiert, 3-polig Bestell-Nr. CSTE00361

2 Greifer

Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866763

3-4 Greifer

Netzteil 24V 20A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866776

Abweichung von der |O-Link Port Class B Spezifikation: Es ist keine galvanische Trennung zwischen Aktor- und
Sensorspannung im Greifer vorhanden. Eine galvanische Trennung aus Sicht des 10-Link-Masters ist mit einem
optionalen Y-Kabel (Bestell-Nr. B12-Y-5IL) mdglich.

» GEH6000IL-31-B VERDRAHTUNG AUF IO-LINK MASTER IP67 (BECKHOFF) BEI 1-2 GREIFER

Anschlusskabel 10-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslange 10 m)
Bestell-Nr. KAG500IL

M12

Steuerung
Beckhoff

el O-Link Master
Port Class B
Beckhoff

10-Link

Feldbus
EtherCAT

24V Masterversorgung

1-2 Greifer

Netzteil 24V 5A mit Boost
Phoenix Contact

[ Bestell-Nr. 2866750

Abweichung von der |O-Link Port Class B Spezifikation: Es ist keine galvanische Trennung zwischen Aktor- und
Sensorspannung im Greifer vorhanden. Eine galvanische Trennung aus Sicht des 10-Link-Masters ist mit einem
optionalen Y-Kabel (Bestell-Nr. B12-Y-5IL) mdglich.

» GEH6000IL-31-B VERDRAHTUNG AUF |O-LINK MASTER IP67 MIT Y-KABEL (BECKHOFF) BEI 3-4 GREIFER

Anschlusskabel 10-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslange 10 m)
Bestell-Nr. KAG500IL

Steuerung
Beckhoff

ool O-Link Master

Port Class B
M12 Beckhoff
. Stecker M12 A-codiert, 3-polig eckho
e[l
Feldbus
10-Link EtherCAT
Ll
Y-Adapter s Power 3-4 Greifer
Bestell-Nr. B12-Y-5IL 24V Leistungsversorgung Netzteil 24V 10A mit Boost
M12-Verbindungsleitung 5 m 3x0,34 Phoenix Contact
Stecker M12 A-codiert, 3-polig Bestell-Nr. CSTE00361 [ Bestell-Nr. 2866763
Abweichung von der |O-Link Port Class B Spezifikation: Es ist keine galvanische Trennung zwischen Aktor- und

Sensorspannung im Greifer vorhanden. Eine galvanische Trennung aus Sicht des 10-Link-Masters ist mit einem
optionalen Y-Kabel (Bestell-Nr. B12-Y-5IL) mdoglich.
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» GEH6000IL-03-B VERDRAHTUNG AUF IO-LINK MASTER IP67 MIT Y-KABEL (SIEMENS)

Anschlusskabel IO-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslange 10 m)
Bestell-Nr. KAG500IL

10-Link Master
Port Class B
=8} Siemens

Steuerung
z.B. Siemens S7 1200

Stecker M12 A-codiert, 3-polig

Feldbus
M12 g o 10-Link PROFINET 1 Greifer
~all] —— Netzteil 24V 5A mit Boost
. i) Phoenix Contact
Y-Adapter . Power | Bestell-Nr. 2866750
Bestell-Nr. B12-Y-5IL 24V Leistungsversorgung
M12-Verbindungsleitung 5 m 3x0,34
Stecker M12 A-codiert, 3-polig Bestell-Nr. CSTE00361

2 Greifer

Netzteil 24V 10A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866763

3-4 Greifer

Netzteil 24V 20A mit Boost
Phoenix Contact
Bestell-Nr. 2866776

Abweichung von der |O-Link Port Class B Spezifikation: Es ist keine galvanische Trennung zwischen Aktor- und
Sensorspannung im Greifer vorhanden. Eine galvanische Trennung aus Sicht des 10-Link-Masters ist mit einem
optionalen Y-Kabel (Bestell-Nr. B12-Y-5IL) méglich.

» GEH6000IL-31-B VERDRAHTUNG AUF IO-LINK MASTER IP67 (SIEMENS) BEI 1-2 GREIFER

Anschlusskabel 10-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslange 10 m)
Bestell-Nr. KAG500IL

M12

10-Link Master

= Port Class B
— Siemens

Steuerung
z.B. Siemens S7 1200

10-Link

Feldbus
PROFINET

24V Masterversorgung
1-2 Greifer

Netzteil 24V 5A mit Boost
Phoenix Contact

SS[| Bestell-Nr. 2866750

Abweichung von der |O-Link Port Class B Spezifikation: Es ist keine galvanische Trennung zwischen Aktor- und
Sensorspannung im Greifer vorhanden. Eine galvanische Trennung aus Sicht des 10-Link-Masters ist mit einem
optionalen Y-Kabel (Bestell-Nr. B12-Y-5IL) mdglich.

» GEH6000IL-31-B VERDRAHTUNG AUF IO-LINK MASTER IP67 MIT Y-KABEL (SIEMENS) BEI 3-4 GREIFER

Anschlusskabel 10-Link
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34
(max. Leitungslange 10 m)
Bestell-Nr. KAG500IL

10-Link Master

Port Class B
— Siemens

Steuerung
z.B. Siemens S7 1200

M12
N Stecker M12 A-codiert, 3-polig
e[l
Feldbus
10-Link PROFINET
Ll
Y-Adapter o Power 3-4 Greifer
Bestell-Nr. B12-Y-5IL 24V Leistungsversorgung Netzteil 24V 10A mit Boost
M12-Verbindungsleitung 5 m 3x0,34 Phoenix Contact
Stecker M12 A-codiert, 3-polig Bestell-Nr. CSTE00361 [ Bestell-Nr. 2866763

Abweichung von der |O-Link Port Class B Spezifikation: Es ist keine galvanische Trennung zwischen Aktor- und
Sensorspannung im Greifer vorhanden. Eine galvanische Trennung aus Sicht des 10-Link-Masters ist mit einem
optionalen Y-Kabel (Bestell-Nr. B12-Y-5IL) moglich.
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IO-LINK TRIFFT DIGITAL I/O

SMART COMMUNICATION MODULE

10-Link trifft Digital I/0

Das Smart Communication Module (SCM) ist ein Master
Gateway, das fur alle |O-Link-Komponenten geeignet ist. Das
SCM kann mit seinen beiden Kanélen zwei Geréate ansteuern
und bietet funktional die direkte Umsetzung von IO-Link auf

Qb ﬁ (@)o)

QX QX
@ Status 1 @ Status 1
@ Status 2 @ Status 2

(@JOI0) O L®

m| o

{10 OF
{0 0L
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0 40 o 410 P
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Ansteuerung

10-Logik

Anzahl Greifer max.

Anzahl Pins (Steuerung Eingang)
Anzahl Pins (Steuerung Ausgang)
Konfiguration Schnittstelle
Montagemdglichkeit

Spannung [V]

Spitzenstrom Lastversorgung [A]
Spitzenstrom Logikversorgung [A]
Betriebstemperatur [°C]
Schutzart nach IEC 60529
Gewicht [kg]

Bestell-Nr.

Digital /0. Somit ermoglicht es 10-Link-Devices in eine
digitale Infrastruktur zu integrieren und den erweiterten
Funktionsumfang der |O-Link- Device nahezu vollumfanglich
zuU nutzen.

» PRODUKTVORTEILE

» Ubersetzt 10-Link auf digitale Ein- und Aus-
gange (Digital 1/0), sowie von Digital /0 auf
10-Link

» Einfachste Ansteuerung von intelligenten 10-
Link-Greifern liber 24 V Digital I/O

» Konfigurieren und trainieren erfolgt mit der
dazugehorenden intuitiven Software guideZ

» Abhangig von der benétigten Flexibilitat mit
einem oder zwei Greifern nutzbar

» Bis zu 15 verschiedene Werkstiicke konnen fiir

einen Greifer trainiert werden

» NUTZEN IM DETAIL

Status
- Zustandsanzeige SCM sowie |0-Link-Device

Ethernet RJ45
- Temporére Verbindung zur Greiferkonfiguration

Digital Input
- Digitale Eingénge zur Steuerung der Greiferaktorik

10-Link / Device 1
- Anschluss Greifmodul 1

Digital Output
- Digitale Ausgéange zum Monitoren der Greifersensorik

A 10-Link / Device 2
- Anschluss Greifmodul 2

Versorgung
- Spannungsversorgung SCM sowie Greifer

» Technische Daten
SCM-C-00-00-A
Digital I/0
PNP
2
12
12
Ethernet RJ45
35 mm Hutschiene
24
10
1
5..+50
IP20
0,26

www.zimmer-group.com P Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle, Montage- und Betriebsanleitungen



TOPOLOGIE
ANSCHLUSS

Konfiguration und Betrie b &

|
An einem Smart Communication Module kdnnen bis zu zwei 1
Zimmer l0-Link-Devices angeschlossen werden. Die digitalen 1
Ein- und Ausgéange werden direkt auf den Roboter-Controller 1
oder die SPS verdrahtet. Hier wird aus einer einfachen 3
digitalen Ansteuerung eine bidirektionale Kommunikation. :
Zur Konfiguration der Greifparameter wird eine temporére }
|
|
|
|

guideZ
expertZ
monitorZ

Netzwerkverbindung zu einem handelstblichen PC aufgebaut.

Sobald die Parameter entsprechend intuitiv eingestellt
wurden ist diese Verbindung nicht mehr von Néten. Die
automatische Ansteuerung der Handhabungseinheit erfolgt
dann direkt via Roboter-Controller oder SPS.

Temporare
Ethernet-Verbindung

,,,,,,,,,,,,,,,,

M12

Robotersteuerung /
- P
- i E SPs
.. i
| |
Digital I/O : !
i |
Anschlusskabel I0-Link i i
M12-Verbindungsleitung 5 m 5x0,34 24V Masterversorgung i |
(max. Leitungsliange 10 m) ! !
Bestell-Nr. KAG500IL | | 1-2 Greifer
10-Link - Digital I/O b ! Netazteil 2av
Zimmer Group SCM
Anschluss Konfiguration
» 10-Link-Greifer Temporare Netzwerkverbindung via PC zur Nutzung der
» Digitale I/Os auf die Robotersteuerung/SPS Software guideZ, expertZ und monitorZ

P Spannungsversorgung

» WEITERE INFORMATIONEN ONLINE VERFUGBAR

Alle Informationen auf einen Klick: www.zimmer-group.com. Finden Sie anhand der Bestell-Nr. lhres gewlnsch-
ten Produktes Daten, Zeichnungen, 3-D-Modelle und Betriebsanleitungen zu lhrer BaugroBe. Schnell, Uber-
sichtlich und immer aktuell.
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