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ZIMMER GROUP
DOSLEDNA ORIENTACIA
NA ZAKAZNiKOV

NASA SNAHA - POSKYTNUT NASIM ZAKAZNIKOM INOVATIVNE A INDIVIDUALNE RIESENIA
~ SLAVI USPECH UZ NIEKOLKO ROKOV. SPOLOCNOST ZIMMER NEUSTALE RASTIE A DNES
DOSIAHLA NOVY MILNIK: ZALOZENIE KNOW-HOW FACTORY. CO JE TAJOMSTVOM TOHTO

USPECHU?

Zaklad. Za neustalym rastom nasho podniku sa skryvaju vynikajlce
vyrobky a sluzby. Sofistikované rieSenia a délezité technicke inovacie
pochadzaju zo spolo¢nosti Zimmer. Preto k nam prichadzaju najma za-
kaznici so snahou o technologické vodcovstvo. Skupina Zimmer Group

dosahuje najlepsie vysledky prave vtedy, ked' je postavena pred naro¢ny

problém.

Styl. Nage zmyslanie a nas$ pristup maju interdisciplindrny charakter.
Ponukame sofistikované procesné rieSenia v Siestich technologickych
oblastiach - a to nielen vo vyvoji, ale aj vo vyrobe. Ponuka skupiny
Zimmer Group sa pritom zameriava na vSetky odvetvia. Pontukame
rieSenia pre kazdy individualny zéakaznicky problém. Na celom svete.

Motivacia. Orientacia na zakaznika je pravdepodobne najddleZitejSim
faktorom nasho Uspechu. Sme poskytovatelom sluzieb v najlepsom
zmysle. So skupinou Zimmer Group maju nasi zakaznici k dispozicii
centralnu kontaktnu osobu pre svoje zelania. Nasim zékaznikom ponu-
kame individuélny pristup nielen s rozsiahlymi odbornymi znalostami
pre riesenia, ale aj so Sirokou ponukou.

Udaje, vykresy, 3D modely, ndvody na montaz a ndvody na obsluhu <« www.zimmer-group.sk
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HMI - HUMAN MACHINE INTERFACE
JEDNODUCHA INTEGRACIA -

JEDNODUCHE POUZITIE

JEDNODUCHA OBSLUHA

Obsluha komponentov Industrie 4.0 skupiny Zimmer Group
je tak jednoducha a flexibilna ako ich instalécia. Co doteraz
primarne platilo pre priemyselné riadiace systémy, je teraz
mozné aj v robotoch.

Ovladanie je pritom kompletne integrované do riadiaceho
systému robota, vdaka comu je mozné komponenty Zimmer
Group pomocou ovladacieho panela robota manuélne
nastavit a integrovat do chodu programu robota. Externé
riadenie PLC nie je na to potrebné. Specialisti zo spolo&nosti
Universal Robots sa pritom orientuju na uz zname HMI
spolo¢nosti Zimmer, aby pre pouzivatela vytvorili jednotné
intuitivne pouzivatelské rozhranie.

Pouzivatel méze pomocou tohto presného komplexného
systému ovladat celé portfolio chapadlo - 1O link skupiny
Zimmer Group a vyuzivat pneumatické, elektrické, servoelek-
trické, ako aj digitalne komponenty skupiny Zimmer Group
s inovativnymi robotmi od spolo¢nosti Universal Robots.

KONFIGURACIA
» Graficky vyber komponentov

Najjednoduchsie priradenie chapadiel Zimmer k robotom

PRETOZE JE TO JEDNODUCHO LEPSIE

Tato integracia umozni pouZzivatelovi maximalnu flexibilitu

a nenaro¢nu Upravu, uloZenie a obnovenie parametrov
zariadenia pri vytvarani novych specifickych pouzivatelskych
profilov podla aplikacie.

Systém Zimmer-HMI navySe podporuje diagnostiku (condition
monitoring), resp. preventivnu udrzbu (predictive maintenan-
ce) komponentov. Komponenty spolo¢nosti Zimmer Group
tak kazdému pouzivatelovi umoziuju kompletnd implementa-
ciu a uvedenie do prevadzky v priebehu niekolkych mindt.
Spolupréaca robota a manipula¢nych komponentov sa tym
vyrazne zjednodusi.
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MANUALNE OVLADANIE

» Generovanie procesnych parametrov chapadia

ako napr. uchopovacia sila, uchopovacie polohy, rychlost chapadla, atd.
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P> Pouzivanie funkénych blokov

ako napr. otvorenie chapadla/zatvorenie chapadla atd. pre jednoduchu obsluhu
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CLOVEK - ROBOT
ROZNE FORMY INTERAKCIE

KONVENCNE KOMPONENTY

» Automatizaéna bunka

» Oddelené pracovné priestory

P Uchytenie obrobkov v zabezpetenom priestore
P Daju sa pouzit vSetky uchopovacie systémy

» Oddelena praca

P> Nie je potrebny ziaden kontakt

» Maximalna rychlost

» Koexistencia

Rozpoznanie pritomnosti

Uchytenie obrobkov v zabezpecenom priestore
Daju sa pouzit vSetky uchopovacie systémy
Oddelené pracovné priestory

Oddelena praca

Nie je potrebny ziaden kontakt

VvvyVvyVvyyvyy

Znizena rychlost
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KOMPONENTY HRC

» Kooperacia

» Kolaboracia

vVvyyy

vVvyyy

vy

Zony zasahu
Uchytenie obrobkov v zabezpe&enom priestore
Chépadlo so Specialnou geometriou HRC

Bezpec¢né drzanie obrobku
aj pri vypadku energie

Spolo¢né pracovné priestory
Prepojena praca
Nie je potrebny Ziaden kontakt

Znizena rychlost

Spolo¢né pracovné priestory
Uchytenie obrobkov v nezabezpecenom priestore

Chapadlo so Specialnou geometriou HRC
a bezpecné obmedzenie uchopovace;j sily

Uchopovacia sila obmedzena na max. 140N
podla ISO/TS 15066

Bezpec¢né drzanie obrobku
aj pri vypadku energie

Prepojena praca
Nevyhnutny kontakt

Znizena rychlost
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KONFIGURACNY BALIK HMI
EASY-TO-USE-PACKAGE

ZAHRNUTY MAXIMALNY VYKON

Kombinacia komponentov Zimmer Group, Easy-to-Use-Package
spolo¢nosti Zimmer a robotov UR umoznuje najjednoduchsiu
integraciu, ako aj intuitivnu prevadzku.

Zahrnuty maximalny vykon!

DALSIE INFORMACIE O EASY-TO-USE-PACKAGE
NAJDETE NA NASEJ STRANKE:
www.zimmer-group.com
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Softvér Kéble a prislusenstvo 10 link master

DALSIE INFORMACIE
O ROBOTOCH UNIVERSAL
ROBOTS NAJDETE NA

I STRANKE:

www.universal-robots.com

Chapadlo Zimmer Group * Robot UR *
(priemyselny/kolaboraény)

* dostupny samostatne
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Cislo dielu

ZUB068713

» Easy-to-Use-Package spolo¢nosti Zimmer pre UR'

Vyrobok
10 link master

Pripojovaci kabel M8 4pol 5 m
Pripojovaci kdbel Modbus k masteru
UR-Caps (softvér)

Popis

10 link master

HMI pre UR robota

Kabel na napajanie mastera napatim

Komunikaény kdbel medzi robotom a masterom RJ 45

» Potrebné prislusenstvo podla série chapadiel

GEP2000IL,
o ; GPD5000IL *“, GEH6000IL,
Cislo dielu Vyrobok Popis HRC-01° HRC-03° HRC-04° HRC-05°
GPP5000IL **  GEP5000IL,
GED5000IL °
Pripajaci kabel STO kabel
LEe0l M8 3pol 5 m (Safe Torque OFf) e
Spojovaci kabel Spojenie medzi
KAGSOOIL M12 5pol 5 m chéapadlom a Y adaptér C O O C O C
B12-Y-5IL Y adaptér Rozdelenie medzi ° ° ° ° ° °
Uudajmi a napajanim
v Pripajaci kabel Pripajaci kabel
LGt (Y to Power) k sietovému zdroju ® e e ® L/ >
Sietovy zdroj na
CELEO01442 Sietovy zdroj ? napdjanie napatim o ° ° ° ° °
(24 V/10 A)
» Volitel'né prislusenstvo
GEP2000IL,
o, ; GPD5000IL, GEH6000IL,
Cislo dielu Vyrobok Popis HRC-01 HRC-03 HRC-04 HRC-05
GPP5000IL GEP5000IL,
GED5000IL
Energeticky prvok Energeticky prvok pre
ZUB000009 UR3 robota typu UR3 ® [ ] [ ] ° (] [}
Energeticky prvok Energeticky prvok pre
ZUB000010 UR5 robota typu URS ) ° ° ° o °
Energeticky prvok Energeticky prvok pre
Al UR10 robota typu UR10 ¢ ° ° ° ° °
' zusoes71a
Robot UR
10 link
ZIMMER |
UR-Caps ) master |
(softvér) i

Pripojovaci kabel
M8 4pol 5 m

UR-Control
Box

Pripojovaci kabel
Modbus k masteru

' Easy-to-Use-Package je pre robota potrebny raz a umozniuje prevadzku az 4 réznych chapadiel 10 link.
2 Sjetovy zdroj dodava 10 A (15 A pik). Dodrziavajte odber prudu prislusnych sérii chapadiel.

3 Tieto doplnky su potrebné pre kazdé chapadlo. Energetické retazce su pritom volitelné.

4 Odporuc¢ame nasledujlci vonkajsi priemer hadice: GPD/GPP5006: 4 mm / GPD/GPP5008: 4 mm / GPD/GPP5010: 6 mm

ﬁfPotrebné prislusenstvo
ol podla série chapadiel |
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HUMAN-ROBOT COLLABORATION
JEDNODUCHA INTEGRACIA -

JEDNODUCHE POUZITIE

CO VLASTNE ZNAMENA SPOLUPRACA CLOVEK-ROBOT (HRC)?

Demograficky vyvoj v priemyselnych krajinach so sebou

v nasledujucich rokoch prinesie rozsiahle zmeny v pracovhom
svete. Stéle viac ludi bude v buducnosti spolupracovat

s robotmi alebo budu pri praci podporovani robotmi. Aby sa
tato vizia pracovného sveta, v ktorom &lovek a robot spolupra-
cuju stala skuto¢nostou, nebude potrebny iba novy druh
bezpecnych robotov s obmedzovacmi pretazenia, rozsiahlou
senzorikou a rychlo reagujucimi riadiacimi systémami, aj
néstroj na konci robota musf spifiat rozsiahle poziadavky
vzhladom na bezpecnost a ochranu zdravia pri praci, pracov-
né prostredie, pouzivanie prevadzkovych prostriedkov,

HRC OD EXPERTOV

Ako priekopnik a jeden z veducich vyrobcov chapadiel HRC
na svete uskutocnuje skupina Zimmer Group Specialne v tom-
to pracovnom prostredi vyvoj komponentov, aby znizila fyzicku

JEDNODUCHA INTEGRACIA

Samozrejme, Ze pre Universal Robots nie su k dispozicii len
najlepSie chapadla HRC na svete, ale aj rozsiahla systémova
stavebnica prispdsobena Specialne na Vas model. Ta poskytu-
je Siroky vyber chapadiel a manipulacnych komponentov

s adekvatnym prisluSenstvom a preto nemusite rozmyslat nad
kompatibilitou a integraciou. V tejto systémovej stavebnici sa

JEDNODUCHE POUZITIE

Ovladanie mdze prebiehat bud' prostrednictvom centralneho
riadiaceho systému, alebo v pripade vacsiny komponentov
prostrednictvom zabudovanej ovladacej plochy a nakoniec aj
prostrednictvom aplikacie. Tato aplikacia umoznuje pouzivate-
lovi maximalnu flexibilitu pri vytvarani, ukladani a obnoveni
parametrov zariadenia a taktiez ho podpori pri diagnostike/
preventivnej udrzbe. Chapadla HRC, ako aj konvencné

schvalenie a prevzatie atd. Smernice tykajuce sa Specifikacie
bezpe&nostno-technickych poZiadaviek na roboty, ISO 10218
a ich technicka specifikacia ISO/TS 15066, opisuju aktualne
platné formy spoluprace. Sice su tieto doterajsie technické
pravidla a predpisy aktualne platné, ale s ohladom na
vyuZivanie robotov na spolupracu s ¢lovekom sa v institucii
DIN ako aj u komisie CEN stéle preveruju, a produkt vyvinuty
na takyto Ucel pouzitia by mal prevysovat doterajSie poziadav-
ky. Typové rady chapadiel HRC skupiny Zimmer Group boli
zostrojené podla odporucani zdruzenia BG/DGUV.

zataZ pracujucich, zmiernila jednotvarne pracovné kroky,
zabranila zraneniam a nehodam a aby spolupracou ¢loveka
a stroja zvysila efektivnost pracovnych postupov.

samozrejme nachadzaju aj komponenty HRC a Industrie 4.0,
ktoré su kompatibilné s vasim robotom. Tieto komponenty
vam poskytnd mnozstvo novych vyhod: Jednoducha instala-
cia, jednoduché programovanie, jednoducha obsluha,
rozSirend diagnostika, preventivna Udrzba a moznost vymeny
pocas beznej prevadzky.

chapadla dalej ponukaju praxi blizke a predprogramované
profily chodu, ktoré je mozné niekolkymi kliknutiami mysou
prisposobit individualnym poziadavkam aplikdcie uchopenia,
aby tak kazdému pouzivatelovi umoznili kompletnu implemen-
taciu a uvedenie do prevadzky v priebehu niekolkych minut.
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KOMPONENTY HRC
PREHLAD TYPOVYCH RADOV

UR3

2-CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLO 2-CELUSTOVE UHLOVE CHAPADLA

KOLABORATIVNE KOLABORATIVNE

HRC-03-072844 Zdvih na Gelust chapadla: 10mm HRC-05-072836 Zdvih na Gelust chapadla: 37,5°
. i Uchopovacia sila (max.): < 140N " i Uchopovacia sila (max.): < 140N
@ 10-Link J Hmotnost: 0,68kg @ 10-Link J Hmotnost: 0,82kg
= Trieda IP: 40 Trieda IP: 40
P Bezudrzbovost (max.): 10 mil. cyklov - Bezudrzbovost (max.): 10 mil. cyklov
e i
Mechanicka samozvernost pri vypadku pradu Poistka uchopovace; sily pri poklese tlaku vdaka integrovanym pruzinam
HRC-04-072810 Zdvih na Celust chapadla: 6mm
. ¥ Uchopovacia sila (max.): <140N
@ 10-Link J Hmotnost: 0,76 kg
Trieda IP: 40
- Bezudrzbovost (max.): 10 mil. cyklov

W

Poistka uchopovace; sily pri poklese tlaku vdaka integrovanym pruzinam

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely, ndvody na mont4z a navody na obsluhu



UR5

UR10

2-CE OVE PARALELNE CHAPADLO

KOOPERATIVNE KOLABORATIVNE

HRC-01-072802 * Zdvih na ¢elust chapadla: 60mm
i y Uchopovacia sila: 950N
@ I0-Link L . Hmotnost: 1,6kg
— Trieda IP: 40
#_ Bezudrzbovost (max.): 5 mil. cyklov

Bezpecnostné funkcie STO + mechanickéa samozvernost pri vypadku priadu

HRC-01-072819 * Zdvih na celust chapadla: 60mm
" , Uchopovacia sila (max.): <140N
@ I10-Link L . Hmotnost: 1,8kg
_— it Trieda IP: 40
_#_ Bezudrzbovost (max.): 5 mil. cyklov

Bezpecnostné funkcie STO + mechanicka samosvornost pri vypadku pridu +
zaistovacie ¢eluste brania prekro¢eniu 140N

HRC-01-072824 * * Zdvih na ¢elust chapadla: 60mm
" Uchopovacia sila: 950N
@ 10-Link r . Hmotnost: 1,6kg
S T Trieda IP: 40
#_ Bezudrzbovost (max.): 5 mil. cyklov

Bezpecnostné funkcie STO + mechanickéa samozvernost pri vypadku priadu

* vhodné pre UR5
** vhodné pre UR10

HRC-01-072830 * * Zdvih na celust chapadla: 60mm
" Uchopovacia sila (max.): < 140N
@ 10-Link r . Hmotnost: 1,8kg
S Trieda IP: 40
#_ Bezudrzbovost (max.): 5 mil. cyklov

Bezpecnostné funkcie STO + mechanicka samosvornost pri vypadku pridu +
zaistovacie Celuste brania prekroc¢eniu 140N

HRC-03-072844 Zdvih na ¢elust chapadla: 10mm
" i Uchopovacia sila (max.): < 140N
@ 10-Link J Hmotnost: 0,68kg
2 Trieda IP: 40
o Bezudrzbovost (max.): 10 mil. cyklov
e

Mechanicka samozvernost pri vypadku pradu

HRC-04-072810 Zdvih na ¢elust chapadla: 6mm
1 i Uchopovacia sila (max.): <140N
S 10-Link J Hmotnost: 0,76kg
Trieda IP: 40
- Bezudrzbovost (max.): 10 mil. cyklov

W

Poistka uchopovacej sily pri poklese tlaku vdaka integrovanym pruzinam

KOLABORATIVNE

HRC-05-072836 Zdvih na Celust chapadla: 37,5°
" ' Uchopovacia sila (max.): <140N
@ 10-Link J Hmotnost: 0,82kg
Trieda IP: 40
- Bezudrzbovost (max.): 10 mil. cyklov

i~

Poistka uchopovace; sily pri poklese tlaku vdaka integrovanym pruzindm

Udaje, vykresy, 3D modely, ndvody na montaz a ndvody na obsluhu <« www.zimmer-group.sk
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KONVENCNE KOMPONENTY
MOZNOSTI PRIPOJENIA

1 . . 1
' VOLITELNY VOLITELNY |
: I GEH6000IL
1

1
i ‘ Platiia adaptéra
: ‘ APR000002
1 1
1 1 Modular Construction
i : System (MCS) i B
i i
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
: :
1
! o ‘ Platha adaptéra GPP5004
] 050:3"!/ .t APR000001 GPP5006
: r°EVeRg‘c’)a° : GPP5004IL
i ' GPP5006IL
1 1
1 . 1
' Energeticky °°h|r(i'|‘l,azi:°r°t' : GPD5006
! ; ! GPD5006IL
! Sg’;"f Universal CSR50 |

- 1
' ZUB000009 Robot ) L GEP5006
. Napravovy .
! diferencial PO
! UR5 = AREOP ‘ GED5006
' ZUB000010 !
] ]
1 Menic¢ !
: zuUB%L%c; 11 nastrojov |
i HWR2050 !
1 1
i Menic¢ i
! nastrojov ] ” .
. . Platfia adaptéra
' GEP2010
! WWRS0 ‘ APR000017
i :
! 1
i :
! 1
! 1
! 1
! :
! 1
. i
1 ! - .

¢ Platna adaptéra

: r APROOOOP‘I 8 GEP2013
: I GEP2016
i :
1 1
1 1
1 1

UR3 URS UR10
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KONVENCNE KOMPONENTY
PREHLAD TYPOVYCH RADOV

2-CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLO

GPP5000 Pocet konstrukénych GEP2000 Pocet konstrukénych
velkosti: 11 @ I0-Link velkosti: 3
Zdvih na Celust chapadla: 2mm - 45mm Zdvih na Celust chapadla: 10mm - 16mm
Uchopovacia sila: 140N - 26950N Uchopovacia sila: 50N - 500N
Hmotnost: 0,08kg - 50kg Hmotnost: 0,31kg - 0,9kg
Trieda IP: 64/67 Trieda IP: 40
Bezudrzbovost (max.): 30 mil. cyklov Bezudrzbovost (max.): 10 mil. cyklov
GEP5000 Pocet konstrukénych
QI0-Link velkosti: 3
r Zdvih na ¢elust chapadla: 6mm - 10mm
F Uchopovacia sila: 540N - 1520N
Hmotnost: 0,79kg - 1,66 kg
Trieda IP: 64
Bezudrzbovost (max.): 30 mil. cyklov
GPP5000IL Pocet konstrukénych
@ IO-Link velkosti: 3
Zdvih na ¢elust chapadla: 3mm-10mm
Uchopovacia sila: 330N - 2890N
Hmotnost: 0,45kg - 1,45kg
Trieda IP: 64
Bezudrzbovost (max.): 30 mil. cyklov

2-CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLO S VELKYM ZDVIHOM

GH6000 Pocet konstrukénych GEH6000IL Pocet konstrukénych
velkosti: 5 Q IO-Link velkosti: 2
Zdvih na ¢elust chapadla: 20mm - 200 mm Zdvih na ¢elust chapadla: do 80mm
o Uchopovacia sila: 120N - 3400N Uchopovacia sila: 100N - 2400N
Hmotnost: 0,3kg - 22,7kg Hmotnost: 0,7kg - 2,6 kg
Trieda IP: 40 Trieda IP: 54
Bezudrzbovost (max.): 10 mil. cyklov Bezudrzbovost (max.): 5 mil. cyklov
3-CELUSTOVE CENTRICKE CHAPADLA
GPD5000 Pocet konstrukénych GED5000 Pocet konstrukénych
velkosti: 11 @ I0-Link velkostf: 3
Zdvih na Gelust chapadla: 2mm - 45mm Zdvih na ¢elust chapadla: 6mm - 10mm
Uchopovacia sila: 310N - 72500N Uchopovacia sila: 540N - 1520N
Hmotnost: 0,14 kg - 99,9kg Hmotnost: 1,09kg - 2,33kg
Trieda IP: 64/67 Trieda IP: 64
Bezudrzbovost (max.): 30 mil. cyklov Bezudrzbovost (max.): 30 mil. cyklov
GPD5000IL Pocet konstrukénych
@ IO-Link velkosti: 3

Zdvih na ¢elust chapadla: 3mm-10mm

Uchopovacia sila: 740N - 7160N
Hmotnost: 0,75kg - 2,5kg
Trieda IP: 64
Bezudrzbovost (max.): 30 mil. cyklov

2-CELUSTOVE UHLOVE CHAPADLA

GPW5000 Pocet konstrukénych

velkosti: 3

Zdvih na Celust chapadla: +15°/-2°
Uchopovacia sila: 1450N - 14500N
Hmotnost: 0,9kg - 12,1kg
Trieda IP: 64
Bezudrzbovost (max.): 30 mil. cyklov

Udaje, vykresy, 3D modely, ndvody na montaz a ndvody na obsluhu <« www.zimmer-group.sk 15
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KONVENCNE KOMPONENTY
PRIPOJENIE CEZ MCS

VOLITELNY VOLITELNY

Otocny
rozdelovacé Modular
DVR50 Platna adaptéra Construction

APR000002 Systém
Ochrana proti (MCS)

Energeticky kolizii

BR’;E Universal CSR50
ZUB000009 At Napravovy
diferencial

ZUESSOO1 0 Ao

UR10 = !Vleni'é
ZUB000011 :3\7;?(])2\(’)

Meni¢
nastrojov
WWR50

Uhlova priruba
WFRO000001

UR3 URS

www.zimmer-group.sk » Udaje, vykresy, 3D modely, ndvody na mont4z a navody na obsluhu

GH6000
GZ1000
ZK1000
LG1000
HM1030

Platna adaptéra

APR000004

Platna adaptéra

APR000005

Platna adaptéra

APR000006/
AP1100

MGP804
MGW804

MGP806
MGW806

GPP1100

UR10



KONVENCNE KOMPONENTY
PREHLAD TYPOVYCH RADOV

2-CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLO

GPP1000 Pocet konstrukénych
velkosti: 1

Zdvih na ¢elust chapadla: 4mm - 16mm

Uchopovacia sila: 100N

Hmotnost: 0,16kg - 0,20kg
h " Trieda IP: 30

Bezudrzbovost (max.): 2 mil. cyklov

MGP800 Pocet konstrukénych
velkosti: 8
Zdvih na ¢elust chapadla: 1mm-12mm
Uchopovacia sila: 6N - 400N
Hmotnost: 0,008kg - 0,46kg
Trieda IP: 40
Bezudrzbovost (max.): 10 mil. cyklov

2-CELUSTOVE PARALELNE CHAPADLO S VELKYM ZDVIHOM

GH6000 Pocet konstrukénych
velkosti: 5

Zdvih na Celust chapadla: 20mm - 200 mm
i) Uchopovacia sila: 120N - 3400N
Hmotnost: 0,3kg - 22,7kg
Trieda IP: 40
Bezudrzbovost (max.): 10 mil. cyklov

2-CELUSTOVE UHLOVE CHAPADLA

GZ1000 Pocet konstrukénych MGWS800 Pocet konstrukénych
velkosti: 3 velkosti: 8
Zdvih na ¢elust chapadla: 8°-11° Zdvih na ¢elust chapadla: 37,5°
Uchopovacia sila: 62N - 315N Uchopovacia sila: 5N - 325N
Hmotnost: 0,015kg - 0,125kg Hmotnost: 0,01kg - 0,45kg
Trieda IP: 30 o i Trieda IP: 30
Bezudrzbovost (max.): 10 mil. cyklov L Bezudrzbovost (max.): 10 mil. cyklov

CHAPADLA PRE SPECIALNE ULOHY

LG1000 HM1000
Celkovy zdvih v @: 2,5mm - 3,5mm
Min. priemer uchopenia: 8amm - 15mm S
Max. priemer uchopenia: 10,5mm - 18,5mm M%étﬁggfava sila: 370%2 4_53 '; K
Max klzna sila: 53N - 58N : DOKG = 22Ky
Hmotnost: 0,028kg - 0,041kg .

ZK1000

Zdvih na Celust chapadla: 4,25°-13°
Uchopovaci moment pri

zatvarani: 14Nm — 400Nm
Hmotnost: 0,08kg - 0,67 kg

MCS - MODULAR CONSTRUCTION SYSTEM

Modularnym stavebnicovym systémom MCS sa mdze bez
velkych konstrukénych zasahov vytvorit rieSenie, Specifické
pre obrobok. To je umoznené vzajomne zosuladenymi kompo-
nentmi.

V portféliu produktov sa preto taktieZ nachadzaju profily, vyrov-
navacie elementy, upinadla prisaviek ako aj prsty chapadla,
ktoré pocas prepravy zabezpecuju pevné uchopenie obrobku.
Kompletny prehlad vSetkych komponentov MCS najdete

v nasom katalogu ,Manipulac¢na technika 3“ alebo na
internete na stranke

www.zimmer-group.sk.
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MODULAR CONSTRUCTION SYSTEM (MCS)

PRIKLADY PRIPOJENIA

* pozri kataldg Manipula¢na technika 3

* pozri katalég Manipula¢néa technika 3

* pozri katalég Manipulacna technika 3

PRIKLAD PRIPOJENIA
SERIA GPP1000

UR ROBOT UR3/ UR5 / UR10
Platiia adaptéra APRO00002
MCS profil*

Platfia adaptéra APRO00006

Séria GPP1000

PRIKLAD PRIPOJENIA
SERIA MGP800 a MGWS800

UR ROBOT UR3/ UR5 / UR10
Platiia adaptéra APR000002

MCS profil*

MCS zverny diel SO-23120022*

Platiha adaptéra APR000004/APR000005

Séria MGP800 a MGWS800

PRIKLAD PRIPOJENIA
SERIA GEH6000IL/GH6000

UR ROBOT UR3/ UR5 / UR10
Platiia adaptéra APRO00002
MCS profil*

MCS krizovy zverny diel*
MCS profil *

Séria GEHB000IL/GH6000
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INFORMACIA O POUZITI
VSEOBECNE

Obsah tohto kataldgu je nezavazny a sluzi len na informacné uUcely a neplati ako ponuka v pravnom zmysle. Rozhodujucim pre uzatvorenie zmluvy je
pisomné potvrdenie objednavky od spolo¢nosti Zimmer GmbH, ktoré sa realizuje podla momentalne platnych VSeobecnych predajnych a dodacich
podmienok spolo¢nosti Zimmer GmbH. Tieto ndjdete na internetovej stranke www.zimmer-group.sk.

Vsetky vyrobky uvedené v tomto kataldgu su urené pre pouzitie v stlade s uréenim, napriklad ako stroje pre automatizaciu. Pri pouziti a instalacii dodr-
Ziavajte uznavané technické pravidla pre bezpecné a odborné vykondvanie prac. Okrem toho platia prislusné zakonné predpisy, predpisy institutu TUV,
predpisy prislusného profesného zdruzenia alebo ustanovenia VDE.

Pouzivatel musi dodrziavat technické Udaje uvedené v tomto kataldgu. Pouzivatel nesmie prekracovat ani podkracovat uvedené Udaje. Ak tieto udaje
chybaju, nemozno predpokladat, Ze neexistuju ziadne prislusné horné resp. dolné hranice alebo obmedzenia pre Specidlne Ucely pouzitia. Pri nezvycaj-
nych pripadoch pouzitia sa poradte s vyrobcom.

Likvidacia nie je zahrnutd v cene, ¢o by muselo byt zohladnené pri eventudlnom vrateni a likvidacii zo strany spolo¢nosti Zimmer GmbH.

TECHNICKE UDAJE A OBRAZKY

Technické Udaje a obrazky su zostavené s velkou starostlivostou a podla najlepsich znalosti. Za aktuélnost, spravnost a Uplnost informécii nemézeme
prevziat ziadnu zaruku.

Akékolvek udaje a informacie, ako napriklad obrazky, vykresy, popisy, rozmery, hmotnosti, materidly, technické a iné parametre, ako aj opisané vyrobky

a sluzby uvedené vo vSeobecnych popisoch vyrobkov, kataldgoch spolo¢nosti Zimmer GmbH, brozirach a cennikoch, mézu podliehat zmenam a mézu
sa upravit alebo aktualizovat bez predchddzajuceho ozndmenia. Su zavazné len do tej miery, na ktord sa odvolava zmluva alebo potvrdenie objednavky.
Nepatrné odchylky od takychto Udajov popisujlcich vyrobky sa povazuju za dovolené a nedotykaju sa plnenia zmldv, pokial su prijatelné pre zakaznika.

RUCENIE

Vyrobky spolo¢nosti Zimmer Group podliehaju zakonu o ruceni za vyrobok. Tento kataldg neobsahuje Ziadne zaruky, zaruky vlastnosti ani dohody
tykajuce sa kvality pre zobrazené vyrobky, ¢i uz explicitné alebo implicitné, a ani Udaje tykajuce sa dostupnosti vyrobkov. Reklamné vyroky tykajuce sa
kvalitativnych znakov, vlastnosti alebo pouZitia vyrobkov su pravne nezavazne.

Pokial je to zakonne pripustné, je rucenie spolocnosti Zimmer GmbH za priame alebo nepriame Skody, nasledné skody, poziadavky akéhokolvek druhu
a z akéhokolvek pravneho doévodu, ktoré vznikli v désledku pouzitia informacii v tomto kataldgu, vylucené.

OCHRANNE ZNACKY, AUTORSKE PRAVO A ROZMNOZOVANIE

Zobrazenie prav priemyselného vlastnictva, ako su znacky, loga, registrované ochranné znacky alebo patenty v tomto kataldgu nezahffia opravnenie
pre pouzivanie licencii ani prava na pouzivanie. Bez vyslovného pisomného suhlasu spolo¢nosti Zimmer GmbH je ich pouZivanie zakdzané. VSetok
obsah v tomto kataldgu je duSevnym vlastnictvom spolo¢nosti Zimmer GmbH. V zmysle autorského prava je akékolvek pouzivanie dusevného viast-
nictva, aj v podobe vynatkov, zakdzané. Dotla¢, rozmnoZovanie a preklad (aj Ciastoéne), su dovolené len s predoslym pisomnym suhlasom spolo¢nosti
Zimmer GmbH.

NORMY

Spolo¢nost Zimmer Group ma systém environmentalneho manazérstva certifikovany podla normy ISO 9001: 2008. Spolo¢nost Zimmer Group ma
systém environmentalneho manazérstva certifikovany podla normy ISO 14001: 2004.

Obsah a Udaje zodpovedaju stavu v ¢ase tlace. Vydanie 02/2019.

Tento kataldg bol vytvoreny s velkou starostlivostou a bola skontrolovana spravnost vSetkych Udajov. Za chybné alebo netplné informacie vSak nepreberame Ziadnu
zodpovednost. Skupina Zimmer Group si vyhradzuje prédvo na technické zmeny a vylepsenia kvoli prebiehajucemu dalsiemu vyvoju vyrobkov a sluzieb.

Vsetky texty, obrazky, grafy a vykresy uvedené v tomto kataldgu su viastnictvom skupiny Zimmer Group a su chranené autorskym pravom. Akékolvek rozmnozZovanie
upravovanie, pozmenovanie, prekladanie, sfilmovanie a spracovanie a ulozenie v elektronickych systémoch je zakdzané bez suhlasu skupiny Zimmer Group.



