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Pakiet startowy do pracy z robotem

Pakiet startZ to jeden z najprostszych sposobdw na to, aby

w krétkim czasie zrealizowaé pomyst na wykorzystanie
robota. Obejmuje on wszystkie potrzebne komponenty: od
chwytaka, przez modut komunikacyjny z intuicyjnym oprogra-
mowaniem do obstugi, az po narzedzie.
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» Wszystkie komponenty w jednym pakiecie,
gotowe do podtaczenia

v

Intuicyjne oprogramowanie konfiguracyjne guideZ

» Aplikacja Comfort App do sterowania chwyta-
kiem za pomoca elementu obstugowego robota,
odpowiednia do robotéw réznych producentéw

» Elementy mocujace w zestawie

» Potrzebne narzedzia montazowe w zestawie

Chwytak

Centralny element taczacy element obrabiany z robotem.
Obejmuje uniwersalne palce chwytajace, ktdre usprawniaja
pierwsze uzycie.

Modut komunikacyjny

Interfejs miedzy kontrolerem robota a elementem wykonawczym
z intuicyjnym oprogramowaniem do konfiguracji parametréow
chwytaka.

Comfort App

Aplikacja do sterowania chwytakiem za pomocg elementu
obstugowego robota. Wygodne rozwigzanie zaréwno do trybu
konfiguracji, jak i do pracy automatycznej.

Narzedzie
Wszystkie akcesoria, takie jak narzedzie i elementy mocujace, sq
zawarte w zestawie.

Elementy potaczeniowe
Wszystkie elementy potaczeniowe potrzebne do pracy
i konfiguracji instalacji sq zawarte w zestawie.




Moduty oprogramowania

Kreator guideZ stuzy do szybkiego i bardzo tatwego urucha-
miania komponentéw. Umozliwia on wdrozenie i uruchomie-
nie naprawde kazdemu uzytkownikowi. Uzywajgc jednego

i tego samego oprogramowania, mozna korzystac z funkcji
narzedzi guideZ, expertZ i monitorZ.

Narzedzie expertZ obstuguje wszystkie typy chwytakow.
Dzieki niemu ustawienia parametrow chwytaka zdefiniowane
w programie guideZ mozna udoskonali¢ pod katem konkret-
nych zastosowan. Narzedzie monitorZ z kolei umozliwia moni-
torowanie standéw chwytaka na biezgco podczas pracy.
Potozenia chwytaka, stany robocze — wszystko jest widoczne
na jednym ekranie, aby zagwarantowa¢ maksymalng
dyspozycyjnosé urzadzenia.

Topologia

Gotowy do podtaczenia modut komunikacyjny SCM jest
umieszczony w kontrolerze robota i potgczony z nim za
pomoca gotowego przewodu. Chwytak mozna potaczy¢ za
pomocg wewnetrznego lub zewnetrznego przewodu robota.
Programowanie parametréw chwytaka wykonuje sie za
posrednictwem tradycyjnego komputera. Po zakonczeniu
konfiguracji tymczasowe potgczenie sieciowe nie jest juz
potrzebne. Chwytakiem mozna sie postugiwac przy uzyciu
elementu obstugowego robota z zainstalowang aplikacja
Comfort App marki Zimmer.

Comfort App

Aplikacja Comfort App, dostosowana do robotéw réznych
producentdw, pozwala na wygodne sterowanie chwytakiem
bezposrednio za pomoca elementu obstugowego robota.
Obejmuje najprostszy tryb konfiguracji oraz wszystkie
polecenia potrzebne do sprawnej pracy automatycznej.
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10-Link - Digital I/0
Zimmer Group SCM

Comfort App

Przewdd przytaczeniowy 10-Link
Przewdd potaczeniowy M12 5 m 5 x 0,34
(maks. dtugos$¢ przewodu 10 m)

Digital /O

Zasilanie modutu Master 24 V.

Kontroler robota
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