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THE KNOW-HOW FACTORY



ZIMMER GROUP

ORIENTADO AL CLIENTE
DE FORMA CONSECUENTE

NUESTRO EXITO SE REMONTA A MUCHOS ANOS EN LOS QUE SIEMPRE HEMOS INTENTADO
OFRECER A NUESTROS CLIENTES SOLUCIONES INNOVADORAS Y PERSONALIZADAS.

NOS HALLAMOS EN CONTINUO CRECIMIENTO Y, EN LA ACTUALIDAD, HEMOS LOGRADO

UN NUEVO HITO: EL ESTABLECIMIENTO DE THE KNOW-HOW FACTORY. ; HAY ALGUN SECRETO

PARA ESTE EXITO?

Principio. El crecimiento de nuestra empresa siempre se ha basado en
productos y servicios excelentes. Asimismo, la empresa Zimmer destaca
por ofrecer soluciones ingeniosas e importantes innovaciones técnicas.
Por este motivo, sobre todo los clientes con pretensiones de liderazgo
tecnoldgico acuden a nosotros. Justo cuando algo es complicado,
Zimmer Group encuentra la mejor solucién.

Estilo. Nuestro razonamiento y nuestra forma de proceder son interdisci-
plinarios. Asi, facilitamos soluciones de proceso en seis ambitos tecnold-
gicos, y no solo en el desarrollo sino también en la produccion. En este
sentido, la oferta de Zimmer Group esta orientada a todos los sectores.
Facilitamos soluciones para todo tipo de problemas individuales del
cliente. En todo el mundo.

Motivacion. Quizas uno de los pilares mas importantes de nuestro éxito
sea la orientacion al cliente. Somos prestadores de servicios en el mejor
sentido de la palabra. Con Zimmer Group, nuestros clientes disponen de
un contacto central para satisfacer sus necesidades. Con una elevada
competencia de soluciones y una amplia oferta de una sola mano, aten-
demos a nuestros clientes de forma personalizada.

www.zimmer-group.es
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TECNOLOGIA
DE MANIPULACION

MAS DE 30 ANOS DE EXPERIENCIA Y CONO-
CIMIENTO DEL SECTOR: NUESTROS COM-
PONENTES Y SISTEMAS DE MANIPULACION
NEUMATICOS, HIDRAULICOS Y ELECTRICOS
SON LiDERES EN TODO EL MUNDO.

Componentes. Mas de 2000 pinzas
estandarizadas, unidades de giro, acce-
sorios para robots y mucho mas. Somos
un proveedor con una gama completa
de productos de alta calidad y lideres a
nivel tecnoldgico con un elevado rendi-
miento de suministro.

Semiestandar. Nuestro tipo de cons-
truccion modular permite configuracio-
nes personalizadas y tasas de innova-
cion elevadas para la automatizacion de
procesos.

www.zimmer-group.es

TECNOLOGIA )
DE AMORTIGUACION

LA TECNOLOGIA DE AMORTIGUACION INDUS-
TRIAL Y LOS PRODUCTOS SOFT CLOSE RE-
PRESENTAN LA INNOVACION Y EL ESPIiRITU
PIONERO DE THE KNOW-HOW FACTORY.

Tecnologia de amortiguacién indus-
trial. Como soluciones estandar o espe-
cificas del cliente: nuestros productos
permiten los maximos tiempos de ciclo
y la maxima absorcion de energia en
cada impacto, con el minimo espacio
constructivo.

Soft Close. Desarrollo y produccion en
serie de amortiguadores por aire y fluidi-
cos, con la maxima calidad y rendimien-
to en el suministro.

OEM (Original equipment manufactu-
rer) o cliente final. Tanto si se trata de
componentes, sistemas de alimentacion
o instalaciones de produccion comple-
tas: somos socios de muchos clientes
de renombre en todo el mundo.

TECNOLOGIA LINEAL

DESARROLLAMOS A MEDIDA PARA NUES-
TROS CLIENTES COMPONENTES Y SISTEMAS
DE TECNOLOGIA LINEAL.

Elementos de sujecion y de frenado.
LLe ofrecemos mas de 4000 variantes
para guias lineales y cilindricas, asf
como para los diferentes sistemas de
guiado de todos los fabricantes. Ya sea
de accionamiento manual, neumatico,
eléctrico o hidraulico.

Flexibilidad. Nuestros elementos de su-
jecion y frenado se ocupan de que los
componentes maoviles, como los ejes Z
o las mesas de mecanizado, mantengan
su posicion de manera inmaovil y las
maquinas o instalaciones se detengan
lo mas rapidamente posible en caso de
emergencia.



TECNOLOGIA
DE PROCESOS

EN LOS SISTEMAS Y COMPONENTES DE
TECNOLOGIA DE PROCESOS SE EXIGE LA
MAXIMA EFICIENCIA. POR ESTE MOTIVO,
NUESTRO EMBLEMA SON SOLUCIONES
PERSONALIZADAS PARA EL CLIENTE AL MAS
ALTO NIVEL.

Amplia experiencia. Nuestro Know-
how abarca desde el desarrollo de
materiales, procesos y herramientas pa-
sando por el disefo de producto hasta
la fabricaciéon de productos en serie.

Gran capacidad de produccion.
Zimmer Group la asocia con flexibilidad,
calidad y precision, también en los pro-
ductos individuales del cliente.

Produccioén en serie. Fabricamos
productos exigentes de metal (MIM),
elastémeros y plastico —con flexibilidad
y rapidez-.

TECNOLOGIA DE
MAQUINA-HERRAMIENTA

ZIMMER GROUP DESARROLLA INNOVADORES
SISTEMAS DE HERRAMIENTAS PARA TRABA-
JAR EN EL SECTOR DEL METAL, LA MADERA
Y MATERIALES COMPUESTOS EN TODOS

LOS AMBITOS. SOMOS SOCIO DE SISTEMAS
E INNOVACIONES DE MUCHOS CLIENTES.

Conocimiento y experiencia. Por el
conocimiento del sector y una colabo-
racion de décadas en el desarrollo de
cabezales, portaherramientas y siste-
mas de sujecion, estamos destinados a
realizar nuevas tareas a nivel mundial en
el futuro.

Componentes. Suministramos multi-
ples componentes estandar siempre
estocados en nuestro almacén, y desa-
rrollamos sistemas innovadores e indi-
viduales para clientes OEM y clientes
finales -mucho mas alla de la industria
de la madera y del metal-.

Diversidad. Tanto si se trata de centros
de mecanizado, tornos y tornos auto-
maticos, células de procesamiento -las
herramientas accionadas, sujeciones y
cabezales de Zimmer Group se utilizan
en cualquier parte-.

TECNOLOGIA
DE SISTEMAS

EN EL DESARROLLO DE SOLUCIONES DE
SISTEMA INDIVIDUALES, ZIMMER GROUP
SE ENCUENTRA ENTRE LOS ESPECIALISTAS
LiDERES MUNDIALES.

Individual. Un equipo de mas de

20 experimentados constructores y dise-
Aadores desarrolla y fabrica en estrecha
colaboracion con los clientes finales y
los integradores de sistemas solucio-
nes personalizadas para el cliente para
tareas especiales. No importa si se trata
de una aplicacion sencilla para mani-
pulacién con pinza, o de una solucion
compleja de sistema.

Soluciones. Estas soluciones de sis-
tema se emplean en muchos sectores,
desde la construccion de maquinaria
especial, la industria del automavil y su
industria auxiliar, la industria del plasti-
co, los sectores de la electronica 'y de
los bienes de consumo, hasta las plan-
tas de fundiciéon: The Know-how Factory
ayuda a una variedad de empresas a ser
competitivas con una automatizacion
eficiente.

www.zimmer-group.es






LINEA DE PRODUCTOS 6000
VISTA GENERAL DE LAS SERIES

NEUMATICOS
D) Serie GHB000

ELECTRICOS
& Serie GEHB000IL
;“ Serie GED600OIL
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Serie GH6000 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO

SERIE GH6000

» VENTAJAS DE PRODUCTO

“La pinza robusta”

» CARACTERISTICAS DE LA SERIE

Posibilidad de dedos con una longitud hasta un 25 %
superior comparado con equivalente existente en el
mercado

La maxima absorcion de fuerzas y momentos le permite
un uso flexible con las dinamicas mas elevadas

Un rendimiento superior en mas del 30 % compara-
do con equivalente existente en el mercado

La optimizacion del peso y de la fuerza reduce los
costes de la aplicacion, puesto que es posible elegir una
pinza de menor tamano

Uso continuo sin fallos

Nuestra calidad extraordinaria “Made in Germany” le
garantiza hasta 10 millones de ciclos sin necesidad de
mantenimiento

Agarre asegurado de la pieza en caso de caida de
presiéon mediante el elemento de sujecién, siempre
y cuando la forma de agarre sea con dedos construi-
dos de forma positiva (sélo para la variante GHK)

Tamano constructivo / Variante

H Mantenimiento de la posicion mediante
elemento de sujecion
&

10 mill. de ciclos sin mantenimiento
%Mia (méx.)

Sensor inductivo

Detector magnético

P40 | IP40

www.zimmer-group.es » Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio



» SUS VENTAJAS EN DETALLE

@ Soporte de detector
- alojamiento para detector inductivo
Fijacion y posicionamiento
- varios lados alternativos para un montaje individual

Casquillos de centraje desmontable
- para un posicionamiento rapido y econémico de los dedos

Mordazas

- alojamiento de los dedos individuales

Guia en T larga y precisa
- para la absorcion de elevadas fuerzas y momentos

@ Accionamiento
- dos cilindros neumaticos de doble efecto
- sincronizado a través de pifion

Abastecimiento de energia
- alternativamente por varios lados
- ATENCION: accionar las pinzas de gran recorrido siempre con el
reductor de escape suministrado (regulacion de la velocidad)

Carcasa robustay ligera
- Aleacion de aluminio anodizado duro

» DATOS TECNICOS

Carrera por mordaza Fuerza de agarre Peso Clase IP
i [mm] IN] [kg]
20-80 120-155 0,3-0,75 IP40
40-80 370-530 1,5-2,2 IP40
40-150 900 - 1400 33-75 IP40
60-150 1520-2270 7-10,5 IP40
60 - 200 2600 - 3400 10,4 -22,7 IP40

» MAS INFORMACION DISPONIBLE ONLINE

Toda la informacion a un clic: www.zimmer-group.es. Encuentre mediante el n.® de pedido los datos, los di-
bujos, los modelos en 3D y las instrucciones de servicio del producto que desee en funcién de su tamarno.
Rapido, claro y siempre actualizado.

Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio € www.zimmer-group.es
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Serie GH6000 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
GH6000 LONGITUD DE LOS DEDOS

LONGITUD MAXIMA DE LOS DEDOS

Ejemplo 1
- Punto de aplicacion de la fuerza
mm.
0 240 vertical
1 | iR - a=0mm
N b =200 mm
160
120 4
b

804

40
0 ! ! afmm]

a 0 40 80 120 160 200 240

=@~ = Longitud de los dedos max.

Ejemplo 2
- Punto de aplicacion de la fuerza
240 horizontal
| . a=160 mm

™~ b=0mm

160

120

80

40 l
0 T a[mm]

a o] 40 80 120 160 200 240

! ~®- = ongitud de los dedos méax.

Ejemplo 3
- Voladizo maximo admisible
240 a=96 mm
ool b =160 mm

- 160 \\
120 \
80

404

0 T T a[mm]
0 40 80 120 160 200 240

~®- = | ongitud de los dedos méax.

Los ejemplos muestran la longitud de los dedos maxima horizontal (a) y vertical (b) mediante el ejemplo de una GH6140-B, que
se representa con el area azul.

www.zimmer-group.es P Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio



FUERZA DE AGARRE EN RELACION DE LA LONGITUD DE LOS DEDOS

| » Grafico de fuerzas

[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en
600 los dedos en funcidn de la longitud de los dedos

4807

OGH6140-B -><-
i r——— —-—-— | ’\O\o\o o
360
1
240 T

1204

X

1

‘ 0 A > . . 1 [mm]
0 40 80 120 160 200

i Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir

| la presion

1

| Ejemplo 4

i Longitud de los dedos resultante para la determi-

a nacion de la fuerza de agarre

a=55mm
b=58mm

| x =155+ 587 =80 => 435 N

La longitud maxima de las mordazas especificada en los datos técnicos de las pinzas se refiere a una alineacion
vertical (b) de las mordazas. Con un saliente horizontal (a), la longitud maxima de la mandibula de la pinza se reduce
en consecuencia. La tabla muestra las longitudes maximas de las mandibulas de las pinzas de los distintos tamanos.
Si la longitud requerida de la mandibula de la pinza se encuentra dentro del area tefiida del diagrama de fuerza de
agarre, se debe esperar un aumento del desgaste - posiblemente una reduccién de la presion.

» DATOS TECNICOS

Masa admisible por mordaza méax. Longitud de los dedos max. vertical (b) poasitudicolos d?:)os méx. horizontal
Izr:;:t?ctivo [ka] [mm] [mm]
0.3 150 120
1 200 160
2.5 250 200
3.5 300 240
6 400 320

Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio € www.zimmer-group.es
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Serie GH6000 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas
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PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
DESCRIPCION DE LAS FUNCIONES DE LA SERIE GH6000

COMPONENTES DE AGARRE

@ iLOS COMPONENTES DE PINZA PUEDEN COMBINARSE!

Mordazas universales - UB5000
Puede utilizarse para el uso inme-

diato o para el mecanizado posterior
individual

Las piezas en bruto de los dedos estan
disponibles en las versiones de alumi-
nio (AL) y acero (ST) y se montan en la
pinza directamente mediante los torni-
llos incluidos en el volumen de sumi-
nistro. Los ajustes necesarios para ello
para los casquillos de centraje ya estan
disponibles. Por cada mordaza se ne-
cesita una mordaza universal.

Mordazas de ajuste - EB5000

Para la adaptacion sin herramientas
del area de agarre

Mediante el accionamiento manual del
mecanismo de bloqueo con tension
previa del resorte puede desplazarse la
mordaza de ajuste dentro de la mues-
ca con escala numérica. En funcion de
las fuerzas y pares que deben actuar,
las mordazas de ajuste se suministran
en las versiones de aluminio (AL) y ace-
ro (ST). Por cada mordaza se necesita
una mordaza de ajuste.

Mordazas de cambio - WB5000
Permiten un cambio rapido de los
dedos individuales

Por cada mordaza se necesita una par-
te fija y como minimo un set de partes
sueltas, en funcién del numero de de-
dos que deban cambiarse. El enclava-
miento manual mediante la llave Torx,
incluida en el volumen de suministro
de la parte fija, puede realizarse desde
dos lados.

Los componentes de pinza indicados arriba pueden combinarse entre si. Para la conexion a la pinza, se requiere la
placa adaptadora , Que se incluye en los accesorios recomendados para la pinza.

www.zimmer-group.es » Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio




COMPONENTES DE AGARRE

L

Valvula antiretorno pilotada - DSV

ABASTECIMIENTO DE ENERGIA

Mordazas universales - UB6000-B
Puede utilizarse para el uso inme-
diato o para el mecanizado posterior
individual

Las piezas en bruto de los dedos estan
disponibles en la version de aluminio
(AL) y se montan en la pinza directa-
mente mediante los tornillos inclui-
dos en el volumen de suministro. Los
ajustes necesarios para ello para los
casquillos de centraje ya estan dispo-
nibles. Por cada pinza se necesita un
juego de mordazas universales.

Garantiza un mantenimiento de la fuerza y la posicién seguro en caso de caida de la presion de sistema

Mediante la valvula antiretorno doble integrada desbloqueable se mantiene la presion de sistema de la pinza en caso de parada
de emergencia. Para garantizar el funcionamiento, la valvula debe montarse lo mas cerca posible de la conexion de aire de la
pinza. En la variante E se han montado dos pulsadores mediante los cuales puede purgarse de aire de forma controlada la pinza.

Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio € www.zimmer-group.es
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Serie GH6000 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas
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PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
DESCRIPCION DE LAS FUNCIONES DE LA SERIE GH6000

g@g SENAL

Detectores inductivos = NJ

El soporte de detector se alinea en direccion al interruptor de leva y el sensor se introduce en el soporte de detector hasta que se
ha alcanzado la distancia de conexidon necesaria al interruptor de leva. El ajuste preciso puede llevarse a cabo mediante un nuevo
desplazamiento del soporte de detector. Los sensores estan disponibles en las versiones de cable de 5 m con extremo de hilo
abierto, cable de 0,3 m con conector, asi como con salida del conector directa.

Deteccion alternativa - KHA

Alternativamente, para el montaje del sensor mediante el soporte de detector puede utilizarse la KHA. El sensor se introduce y se
fija hasta el tope en la deteccién alternativa. A continuacion, se produce la alineacion en el interruptor de leva. El ajuste preciso
puede llevarse a cabo mediante un nuevo desplazamiento de la deteccidn alternativa.

www.zimmer-group.es » Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio



gﬁg SENAL

T

MFS02

MFS01

Detectores magnéticos de 1 punto: MFS

Para la deteccion sin contacto de la posicion del émbolo

Estos sensores se montan en la ranura en C de la pinza y detectan los imanes colocados en el émbolo de la pinza. Para garantizar el uso con
todo tipo de condiciones de espacio, los sensores se suministran en dos variantes. Mientras que la MFS02 horizontal, con salida de cables
recta, practicamente desaparece por completo en la ranura en C de la pinza, la MFS01 vertical es mas alta, aungque posee una salida de cables
desplazada 90°. Estas variantes estan disponibles en las versiones de 5 m de cable con extremo de hilo abierto y 0,3 m de cable con conector.

Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio € www.zimmer-group.es
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PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
DESCRIPCION DE LAS FUNCIONES DE LA SERIE GH6000

CONEXIONES/OTROS

Casquillos de centraje

Para una determinacidn de la posicion definida de los dedos

Los casquillos de centraje se insertan en los ajustes de las mordazas para definir la posicion de los dedos. Los casquillos de
centraje pueden compararse a una union mediante pasadores.

www.zimmer-group.es » Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio
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Tamano constructivo GH6020 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH6020

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos

Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden

influir adicionalmente en la fuerz rre.
[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en uir adicionalmente en la fuerza de agarre

150 los dedos en funcion de la longitud de los dedos
— ‘ o [ |
1209 \6\‘,\\ My = TMx
—— —o—!
———0 OGH6020-B -><-
90 >— ©GHB020-B <> Mr
—
60 Fa
30
Mr [Nm] 20
0 — T 7 [mm]
0 30 60 90 120 150 Mx [Nm] 20
Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion My [Nm] 20
Fa [N] 500

» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO

P ) 4 [pieza] 2 [pieza]
“_1 Anillo de centraje % Racores estranguladores y antiretorno

DST40400 DRVM5X4

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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> Datos técnicos
Referencia GH6020-B

Carrera por mordaza [mm] 20
Fuerza de agarre al cerrar [N] 150
Fuerza de agarre al abrir [N] 120
Tiempo de cierre [s] 0.1
Tiempo de apertura [s] 0.1
Masa admisible por mordaza max. [kg] 0.3
Longitud de los dedos max. [mm] 150
Precision de repeticion +/- [mm] 0.05
Presion de servicio min. [bar] 3
Presién de servicio max. [bar] 8
Presién de servicio nominal [bar] 6
Temperatura de servicio min. [°C] 5
Temperatura de servicio max. [°C] +80
Volumen de cilindro por ciclo [cm?] 12
Peso [kg] 0.3

@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia
@ Sujecion dedo

@ ox M3 6. (® Engrasador
Ranura para detectores magnéticos

[ o ! @ Adaptador

3 } Pinza .

2 T 09— f — EBRGK @ Conexion de aire (cerrar)

~ l i N—ox & 4H7x6 @ Conexion de aire (abrir)

L ©8 N Conexion de aire alternativa (cerrar)
2x M5x8 i - " N
35 Conexion de aire alternativa (abrir)
50+0.02

18.5 2 (39)

6.5
0 LLLL L
ragicii p— N\ ;
n o i
4 Sl 8 =
[}
/$ il & N } A QB
I —
‘ 1
2x M4x7 16_&‘ -Ring
2315

Toma de aire directa sin

tubos
50
[} 6x M3x5 @
- +
\
[aV)
2x M4 @
DIN912*
4
© 0 4x M4x6 @
o 18 g
b b
N T T
N %_, et _%
5
2 2x @ 4H7x4 @
=
o
+
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Tamano constructivo GH6040 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH6040

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos
Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerz rre.
[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en uir adicionalmente en la fuerza de agarre
175 los dedos en funcién de la longitud de los dedos
140 My /< ZTMx
<
OGHB040-B -><-
105 ®GHB040-B <> Mr
701 Fa
354
Mr [Nm] 35
0: T T T T 1 [mm]
0 30 60 90 120 150 Mx [Nm] 35
Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion My [Nm] 35
Fa [N] 500
2 [pieza] 4 [pieza]

-

Anillo de centraje

. Soporte de detector “r_ 1
KB6.5-04 DST40400

2 [pieza]
R Racores estranguladores y antiretorno
y DRVM5X4

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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> Datos técnicos

Carrera por mordaza [mm] 40
Fuerza de agarre al cerrar [N] 155
Fuerza de agarre al abrir [N] 130
Tiempo de cierre [s] 0.2
Tiempo de apertura [s] 0.2
Masa admisible por mordaza max. [kg] 0.3
Longitud de los dedos max. [mm] 150
Precision de repeticion +/- [mm] 0.05
Presion de servicio min. [bar] 3
Presion de servicio max. [bar] 8
Presién de servicio nominal [bar] 6
Temperatura de servicio min. [°C] 5
Temperatura de servicio max. [°C] +80
Volumen de cilindro por ciclo [cm?3] 20
Peso [kg] 0.47
@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia
@ Sujecion dedo
@ Engrasador
@ 2x M3 Ranura para detectores magnéticos
@ Sujecion para soporte de detector
}T A @ Adaptador
Pinza
8 e T o —<9< ~ Conexidn de aire (cerrar)
B 2x (an7xe @ Conexién de aire (abrir)
Conexion de aire alternativa (cerrar
&0 2M58 @ Conexion de aire alternativa Eabrir) )
80+0.02
38 @
Q.9 2
& | Y 8 o & 4
A © S
@ o M5 25 30 2 1 .
Py
Toma de aire directa sin
r —— 4x_Psh7 @ tubos
8+0.02 8+0.02

@ 2x M4

DIN912*

@ 4x M4x6
(el

]

© @
R

[

®2x;4;x4j o

1.9

6x M3 x5 @
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Tamano constructivo GH6060 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH6060

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos
Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerz rre.
[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en uir adicionalmente en la fuerza de agarre
175 los dedos en funcién de la longitud de los dedos
140 My /< ZTMx
p. OGHB060-B -><-
©GHB060-B <-->
105 Mr
701 Fa
354
Mr [Nm] 50
0 T T T T 1 [mm]
30 60 90 120 150 Mx [Nm] 50
Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion My [Nm] 50
Fa [N] 500
2 [pieza] 4 [pieza]

-

Anillo de centraje

. Soporte de detector “r_ 1
KB6.5-04 DST40400

2 [pieza]
R Racores estranguladores y antiretorno
y DRVM5X4

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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> Datos técnicos

48
35
1

axmsxs (1)
2 @ anrxe (1)

2.8

30

2x M4x7

5.5

r 90 <160
8+0.02 8+0.02
4 Q
[
[
8 o —0—-—9—0—-0—
cIele]

@ 4x M4

DIN 912*

<—>60

@ 4x M4x6
w

1.9

1.3

Tt

1 “'rlw

|

.l

12

@ 2x ¢4H7X4J

Carrera por mordaza [mm] 60
Fuerza de agarre al cerrar [N] 155
Fuerza de agarre al abrir [N] 130
Tiempo de cierre [s] 0.25
Tiempo de apertura [s] 0.25
Masa admisible por mordaza max. [kg] 0.3
Longitud de los dedos max. [mm] 150
Precision de repeticion +/- [mm] 0.05
Presion de servicio min. [bar] 3
Presion de servicio max. [bar] 8
Presién de servicio nominal [bar] 6
Temperatura de servicio min. [°C] 5
Temperatura de servicio max. [°C] +80
Volumen de cilindro por ciclo [cm?3] 30
Peso [kg] 0.6
@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia
@ Sujecion dedo
@ Engrasador
Ranura para detectores magnéticos
@ 2xM3 @ Sujecion para soporte de detector
N @Adaptador
TA Pinza

@ Conexion de aire (cerrar)

Conexioén de aire (abrir)

Conexion de aire alternativa (cerrar)
Conexion de aire alternativa (abrir)

2

e

=

8 s & :
1

-Ring

@3x1.5

Toma de aire directa sin
tubos
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Tamano constructivo GH6080 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH6080

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos
Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerz rre.
[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en uir adicionalmente en la fuerza de agarre
175 los dedos en funcién de la longitud de los dedos
140 My A= **Mx
< OGHB080-B -><-
©GHB080-B <==>
105 Mr
701 Fa
354
Mr [Nm] 65
0 T T T T 1 [mm]
0 30 60 90 120 150 Mx [Nm] 65
Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion My [Nm] 65
Fa [N] 500
2 [pieza] 4 [pieza]

. Soporte de detector “rl)’ Anillo de centraje
KB6.5-04 DST40400

2 [pieza]
a Racores estranguladores y antiretorno
y DRVM5X4

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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> Datos técnicos
Referencia GH6080-B

Carrera por mordaza [mm] 80
Fuerza de agarre al cerrar [N] 155
Fuerza de agarre al abrir [N] 130
Tiempo de cierre [s] 0.3
Tiempo de apertura [s] 0.3
Masa admisible por mordaza max. [kg] 0.3
Longitud de los dedos max. [mm] 150
Precision de repeticion +/- [mm] 0.05
Presion de servicio min. [bar] 3
Presion de servicio max. [bar] 8
Presién de servicio nominal [bar] 6
Temperatura de servicio min. [°C] 5
Temperatura de servicio max. [°C] +80
Volumen de cilindro por ciclo [cm?3] 40
Peso [kg] 0.75
@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia
@ Sujecion dedo
@ Engrasador
Ranura para detectores magnéticos
% Sujecion para soporte de detector
Adaptador
@ e R Pinza
& A @ Conexion de aire (cerrar)
o o |-— o4 —ea——I—— ® 6 o - Conexic’m de aire (abrir)
l \ Conexion de aire alternativa (cerrar)
98 axmsxe (1) Conexion de aire alternativa (abrir)
& 2 @ anx6 (1)
80+0.02 38
135 120 @
6.5 T
: Q ® =
JER e R D 9 44 N :
r : [ S i 1
2x M4x7 @Zx M5 25 70 8 03!?;15;
X Toma de aire directa sin
r 110 <—>80 " ¢5h7® tubos
8+0.02 8+0.02

IN
1.9

I3
%

<
=
%

o

I o
ng’* -—@—-—8—@-—0— -
et OICKC]

@ 4x M4 Ul Y

DIN912*

<80 110 f N
5.3

° ®4XM4XG 80
T e 'D‘t

jul m &
Iyl o I [IINY") Il
I )% i HH

OEX” 4H7X4J

1.3
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Tamano constructivo GH6140 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH6140

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos
Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerz rre.
[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en uir adicionalmente en la fuerza de agarre
600 los dedos en funcién de la longitud de los dedos
4809 My A= **Mx
OGH6140B -><-
3603\‘\‘\-’\’\‘ QGHB140-B <> Mr
240 Fa
1204
Mr [Nm] 70
0 T T T T 1 [mm]
0 40 80 120 160 200 Mx [Nm] 100
Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion My [Nm] 60
Fa [N] 1500

» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO

2 [pieza] 4 [pieza]
Anillo de centraje

. Soporte de detector “r_ 1
KB8-27 DST60800

-

2 [pieza]
R Racores estranguladores y antiretorno
y DRV1-8X8

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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> Datos técnicos

GH6140-B GHK6140

Carrera por mordaza [mm] 40 40

Fuerza de agarre al cerrar [N] 490 490

Fuerza de agarre al abrir [N] 370 370

Fuerza de sujecion en caso de caida de presion [N] 300

Tiempo de cierre [s] 0.25 0.25

Tiempo de apertura [s] 0.25 0.25

Masa admisible por mordaza max. [kg] 1 1

Longitud de los dedos max. [mm] 200 200

Precision de repeticion +/- [mm] 0.05 0.05

Presién de servicio min. [bar] 8 3

Presién de servicio max. [bar] 8 8

Presién de servicio nominal [bar] 6 6

Temperatura de servicio min. [°C] 5 5

Temperatura de servicio max. [°C] +80 +80

Volumen de cilindro por ciclo [cm?] 73 73

Peso [kg] 15 1.7

@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia
@ Sujecion dedo
(@) axms (® Engrasador
- i ~ Ranura para detectores magnéticos
A @ Sujecion para soporte de detector
o o Sujecion de deteccidn alternativa (KHA)
88 |"PP—* 769\€9< 39 Adaptador
2x M8x12 @ Pinza
L B ¥2X P 6H7x8 @ Conexion de aire (cerrar)

70+0.02

90

/
[
Jor
P
20

4x M5x8
@
@®

f=1
72 ko), .

| 2]
AP
4x M5x8 J 2x M5x5.5 @ o 62
@ZX G1/8" 16
X
- 80 <4 ax P7n7 @
10£0.02 0 10£0.02 . oxM 5% (3)
.
§ Q =V
|
A o
\ |
= !\>n
oo} @ — @
A4 v &
m[ ——2x M6 @
e 000 DIN 912*
I /. I Y
U 3V
4 80

@ 4x M5x7 80
!

20

37

L o—

Conexion de aire (abrir)
Conexion de aire alternativa (cerrar)
Conexion de aire alternativa (abrir)

38 39

O
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Toma de aire directa sin
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Tamano constructivo GH6160 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH6160

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos

Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden

. . influir adicionalmente en la fuerza de agarre.
[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en

600 los dedos en funcién de la longitud de los dedos

480 My A= **Mx
OGH6160-B > <-

<
360_’\,\‘\‘_\’\‘ SGHE1608 <> Mr

2404 Fa
120
Mr [Nm] 85
0 T T T T 1 [mm]
0 40 80 120 160 200 Mx [Nm] 120
Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion My [Nm] 75
Fa [N] 1500
» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO
2 [pieza] 4 [pieza]

-

Anillo de centraje

. Soporte de detector “r_ 1
KB8-27 DST60800

2 [pieza]
R Racores estranguladores y antiretorno
y DRV1-8X8

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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> Datos técnicos
Referencia GH6160-B GHK6160

Carrera por mordaza [mm] 60 60
Fuerza de agarre al cerrar [N] 510 510
Fuerza de agarre al abrir [N] 400 400
Fuerza de sujecion en caso de caida de presion [N] 300
Tiempo de cierre [s] 0.3 0.3
Tiempo de apertura [s] 0.3 0.3
Masa admisible por mordaza max. [kg] 1 1
Longitud de los dedos max. [mm] 200 200
Precision de repeticion +/- [mm] 0.05 0.05
Presién de servicio min. [bar] 8 3
Presién de servicio max. [bar] 8 8
Presién de servicio nominal [bar] 6 6
Temperatura de servicio min. [°C] 5 5
Temperatura de servicio max. [°C] +80 +80
Volumen de cilindro por ciclo [cm?] 109 109
Peso [kg] 1.9 2.1

@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia
@ Sujecion dedo

@ Engrasador
(@) 2xms T (6) Ranura para detectores magnéticos
il T @ Sujecion para soporte de detector
T A Sujecion de deteccidn alternativa (KHA)
s o —-99— I —0 Qii‘;tador
. @ Conexion de aire (cerrar)
- Lo 2z @ Conexion de aire (abrir)
70£0.01 2x P 6H7x8 @ Conexion de aire alternativa (cerrar)
90 Conexion de aire alternativa (abrir)

38 39

G% @ 4x M5x8 }
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* x
2 f \ o B& 1 3 @ : L
< wn
A I g = & =
— J o )
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Tamano constructivo GH6180 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH6180

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos

Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden

o . influir adicionalmente en la fuerza de agarre.
[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en

600 los dedos en funcién de la longitud de los dedos

My A= **Mx
4801 OGH6180-B > <-

) ©GHB180-B <>
360 Mr

2404 Fa
120
Mr [Nm] 120
0 T T T T 1 [mm]
0 40 80 120 160 200 Mx [Nm] 140
Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion My [Nm] 90
Fa [N] 1500

» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO

2 [pieza] 4 [pieza]
Anillo de centraje

. Soporte de detector “r_ 1
KB8-27 DST60800

-

2 [pieza]
R Racores estranguladores y antiretorno
y DRV1-8X8

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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> Datos técnicos
Referencia GH6180-B GHK6180

Carrera por mordaza [mm] 80 80
Fuerza de agarre al cerrar [N] 530 530
Fuerza de agarre al abrir [N] 430 430
Fuerza de sujecion en caso de caida de presion [N] 300
Tiempo de cierre [s] 0.35 0.35
Tiempo de apertura [s] 0.35 0.35
Masa admisible por mordaza max. [kg] 1 1
Longitud de los dedos max. [mm] 200 200
Precision de repeticion +/- [mm] 0.05 0.05
Presién de servicio min. [bar] 3 3
Presién de servicio max. [bar] 8 8
Presién de servicio nominal [bar] 6 6
Temperatura de servicio min. [°C] 5 5
Temperatura de servicio max. [°C] +80 +80
Volumen de cilindro por ciclo [cm?] 145 145
Peso [kg] 2.2 2.4

@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia
@ Sujecion dedo

@ Engrasador
@ 2x M5 Ranura para detectores magnéticos
il - @ Sujecion para soporte de detector
T A Sujecion de deteccion alternativa (KHA)
o o ~ ¥ a Adaptador
8 3 l‘ N Pinza
o5 o Mx12 @ @ Conex!gn de a!re (cerlrar)
Conexion de aire (abrir)
70+0.02 2x Bemrxe (1) Conexion de aire alternativa (cerrar)
% Conexion de aire alternativa (abrir)
205
0 oy 4x M5x8 X Y 38 39
o
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° ©| o @i \ PN . o L® 3 /.
@), @ || o * f 2 g8 ko), f
Jf 7 . 8 8 & :
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Tamano constructivo GH6240 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH6240

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos
Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerz rre.
[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en uir adicionalmente en la fuerza de agarre
1500 los dedos en funcién de la longitud de los dedos
M Mx
1200 OGH6240B > < v
©GH6240-B <-->
9004 Mr
6001 Fa
3004
Mr [Nm] 100
0 T T T T 1 [mm]
0 50 100 150 200 250 Mx [Nm] 125
Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion My [Nm] 80
Fa [N] 3000
2 [pieza] - 4 [pieza]

-

Anillo de centraje

. Soporte de detector ‘_ I
KB8-28 DST41000

. 2 [pieza]
= Racores estranguladores y antiretorno
DRV1-8X8

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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> Datos técnicos
Referencia GH6240-B GHK6240

Carrera por mordaza [mm] 40 40
Fuerza de agarre al cerrar [N] 1120 1120
Fuerza de agarre al abrir [N] 900 900
Fuerza de sujecion en caso de caida de presion [N] 640
Tiempo de cierre [s] 0.3 0.3
Tiempo de apertura [s] 0.3 0.3
Masa admisible por mordaza max. [kg] 2.5 2.5
Longitud de los dedos max. [mm] 250 250
Precision de repeticion +/- [mm] 0.05 0.05
Presién de servicio min. [bar] 8 3
Presién de servicio max. [bar] 8 8
Presién de servicio nominal [bar] 6 6
Temperatura de servicio min. [°C] 5 5
Temperatura de servicio max. [°C] +80 +80
Volumen de cilindro por ciclo [cm?] 183 183
Peso [kg] 3.3 3.8

@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia
@ 2x M5 @ Sujecion dedo
0\ @ Engrasador
1 A Ranura para detectores magnéticos
T @ Sujecion para soporte de detector
(=]
S R 9% + 6\€§< Sujecion de deteccion alternativa (KHA)
i . ™o m1ox1s @ Adaptador
. J Pinza
2 P8HTx8 @ @ Conexion de aire (cerrar)
50£0.02 - ) .
Conexion de aire (abrir)
LL— Conexién de aire alternativa (cerrar)
29 Conexion de aire alternativa (abrir)
16 X Y
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Tamano constructivo GH6260 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH6260

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos
Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerz rre.
[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en uir adicionalmente en la fuerza de agarre
1500 los dedos en funcién de la longitud de los dedos
1200 OGH6260-8 -><- My < *Mx
©GH6260B <>
900 Mr
600 Fa
300
Mr [Nm] 120
[oF; T T T T 1 [mm]
0 50 100 150 200 250 Mx [Nm] 150
Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion My [Nm] 100
Fa [N] 3000
2 [pieza] - 4 [pieza]

-

Anillo de centraje

. Soporte de detector ‘_ I
KB8-28 DST41000

. 2 [pieza]
R Racores estranguladores y antiretorno
DRV1-8X8

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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> Datos técnicos
Referencia GH6260-B GHK6260

Carrera por mordaza [mm] 60 60
Fuerza de agarre al cerrar [N] 1200 1200
Fuerza de agarre al abrir [N] 980 980
Fuerza de sujecion en caso de caida de presion [N] 640
Tiempo de cierre [s] 0.35 0.35
Tiempo de apertura [s] 0.35 0.35
Masa admisible por mordaza max. [kg] 2.5 2.5
Longitud de los dedos max. [mm] 250 250
Precision de repeticion +/- [mm] 0.05 0.05
Presién de servicio min. [bar] 8 3
Presién de servicio max. [bar] 8 8
Presién de servicio nominal [bar] 6 6
Temperatura de servicio min. [°C] 5 5
Temperatura de servicio max. [°C] +80 +80
Volumen de cilindro por ciclo [cm?] 275 275
Peso [kg] 41 4.6

@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia
@ Sujecion dedo
@ 2xM5 T (® Engrasador
nl

Ranura para detectores magnéticos

%A‘ @ Sujecion para soporte de detector
Sujecion de deteccidn alternativa (KHA
I I S e NN ® Sujec 'on alternativa (KHA)
Adaptador
;H N—2x (P8H7x8 @ Pinza
¥2>< M10x15 @ @ Conexion de aire (cerrar)
80 Conexion de aire (abrir)
120+0.02 Conexion de aire alternativa (cerrar)

Conexion de aire alternativa (abrir)
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Tamano constructivo GH6280 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH6280

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos
Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerz rre.
[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en uir adicionalmente en la fuerza de agarre
1500 los dedos en funcién de la longitud de los dedos
1200 OGHB280B > <- My /< Z'Mx
©GH6280-B <-=>
900 Mr
6001 Fa
300
Mr [Nm] 140
0 T T T T 1 [mm]
0 50 100 150 200 250 Mx [Nm] 175
Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion My [Nm] 120
Fa [N] 3000
2 [pieza] - 4 [pieza]

-

Anillo de centraje

. Soporte de detector ‘_ I
KB8-28 DST41000

. 2 [pieza]
R Racores estranguladores y antiretorno
DRV1-8X8

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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> Datos técnicos
Referencia GH6280-B GHK6280

Carrera por mordaza [mm] 80 80
Fuerza de agarre al cerrar [N] 1280 1280
Fuerza de agarre al abrir [N] 1100 1100
Fuerza de sujecion en caso de caida de presion [N] 640
Tiempo de cierre [s] 0.4 0.4
Tiempo de apertura [s] 0.4 0.4
Masa admisible por mordaza max. [kg] 2.5 2.5
Longitud de los dedos max. [mm] 250 250
Precision de repeticion +/- [mm] 0.05 0.05
Presién de servicio min. [bar] 8 3
Presién de servicio max. [bar] 8 8
Presién de servicio nominal [bar] 6 6
Temperatura de servicio min. [°C] 5 5
Temperatura de servicio max. [°C] +80 +80
Volumen de cilindro por ciclo [cm?] 367 367
Peso [kg] 4.8 5.3

@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia
@ Sujecion dedo

@ 2% M5 @ Engrasador
1 @ Ranura para detectores magnéticos
) A @ Sujecion para soporte de detector
T Sujecion de deteccidn alternativa (KHA)
g = P9oo—+ —9 @\5 q Adaptador
L o N—axmioxis (1) Pinza
N2k BaHTxe @ @ Conexion de aire (cerrar)
80 Conexion de aire (abrir)
12040.02 Conexion de aire alternativa (cerrar)
160 Conexion de aire alternativa (abrir)
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Tamano constructivo GH62100 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH62100

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos
Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerz rre.
[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en uir adicionalmente en la fuerza de agarre
1500 los dedos en funcién de la longitud de los dedos
1200 OGH62100-B >< My < *Mx
©GH62100-B <-->
900 \‘\‘\‘\‘ Mr
600 Ea
300 1
Mr [Nm] 160
0 T T T T 1 [mm]
0 50 100 150 200 250 Mx [Nm] 200
Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion My [Nm] 140
Fa [N] 3000
2 [pieza] 4 [pieza]

-

Anillo de centraje

. Soporte de detector “r_ 1
KB8-28 DST41000

2 [pieza]
R Racores estranguladores y antiretorno
y DRV1-8X8

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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> Datos técnicos

GH62100-B GHK62100
Carrera por mordaza [mm] 100 100
Fuerza de agarre al cerrar [N] 1350 1350
Fuerza de agarre al abrir [N] 1100 1100
Fuerza de sujecion en caso de caida de presion [N] 640
Tiempo de cierre [s] 0.45 0.45
Tiempo de apertura [s] 0.45 0.45
Masa admisible por mordaza max. [kg] 2.5 2.5
Longitud de los dedos max. [mm] 250 250
Precision de repeticion +/- [mm] 0.05 0.05
Presién de servicio min. [bar] 8 3
Presién de servicio max. [bar] 8 8
Presién de servicio nominal [bar] 6 6
Temperatura de servicio min. [°C] 5 5
Temperatura de servicio max. [°C] +80 +80
Volumen de cilindro por ciclo [cm?] 458 458
Peso [kg] 5.6 6.1
@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia
@ Sujecion dedo
(@) 2xms j (® Engrasador
n T Ranura para detectores magnéticos
7 A @ Sujecion para soporte de detector
8l ¢ o -@0— + — 0 -& -G Sujecién de deteccion alternativa (KHA)
T | \ Adaptador
8 axmtoxts (1) Pinza

80

140+0.02

200

2x P 8H7x8 @

Y
T T T fa) )
F——
© ® ‘/B% [ J He °
2 (=}
\§ ® w1 LA e
D A 1
4x M5x8 - @ 2xG1/8 82 @ b 82 4x M5xe
X
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==t
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(3) axmex0

OF ¢GH7><8J

Conexion de aire (cerrar)
Conexion de aire (abrir)
Conexion de aire alternativa (cerrar)
Conexion de aire alternativa (abrir)
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Tamano constructivo GH62150 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

40

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH62150

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

» Grafico de fuerzas

los dedos en funcién de la longitud de los dedos

Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion

» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO

2 [pieza]

. Soporte de detector “r_
KB8-28

-

[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en

1500
1200
900 \‘\’\0\‘\‘
600 -
300
°% 50 100 150 200 250

» Fuerzas y momentos

Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerza de agarre.

OGHB2150-B -><-

©GHB2150-B <-> My A= Z*Mx
Mr
Fa
Mr [Nm] 180
[mm]
Mx [Nm] 225
My [Nm] 160
Fa[N] 3000
4 [pieza]
Anillo de centraje
DST41000

2 [pieza]
R Racores estranguladores y antiretorno
y DRV1-8X8

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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> Datos técnicos
Referencia GH62150-B GHK62150

Carrera por mordaza [mm] 150 150
Fuerza de agarre al cerrar [N] 1400 1400
Fuerza de agarre al abrir [N] 1100 1100
Fuerza de sujecion en caso de caida de presion [N] 640
Tiempo de cierre [s] 0.5 0.5
Tiempo de apertura [s] 0.5 0.5
Masa admisible por mordaza max. [kg] 2.5 2.5
Longitud de los dedos max. [mm] 250 250
Precision de repeticion +/- [mm] 0.05 0.05
Presién de servicio min. [bar] 8 3
Presién de servicio max. [bar] 8 8
Presién de servicio nominal [bar] 6 6
Temperatura de servicio min. [°C] 5 5
Temperatura de servicio max. [°C] +80 +80
Volumen de cilindro por ciclo [cm?] 687 687
Peso [kg] 7.5 8

@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia
@ Sujecion dedo

@ Engrasador
@ 2xM5 j Ranura para detectores magnéticos
= e @ Sujecion para soporte de detector
1 A Sujecion de deteccidn alternativa (KHA)
g8 |99-9-—+—--9 —e\e @9 Adaptador
# ] axmioxts (1) Pinza
Conexion de aire (cerrar)
180 2x Benne (1) Conexion de aire (abrir)
24040.02 Conexion de aire alternativa (cerrar)
200 Conexion de aire alternativa (abrir)
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Tamano constructivo GH6360 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH6360

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos
Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerz rre.
[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en uir adicionalmente en la fuerza de agarre
2500108 dedos en funcién de la longitud de los dedos
2000 OGHB360-B -» <. My = ZMx
©GHB360-B <-->
15009 Mr
1000 Fa
5004
Mr [Nm] 160
0 T T T T 1 [mm]
0 60 120 180 240 300 Mx [Nm] 190
Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion My [Nm] 130
Fa [N] 3800
2 [pieza] - 4 [pieza]

-

Anillo de centraje

. Soporte de detector “_ I
KB8-28 DST41600

. 2 [pieza]
= Racores estranguladores y antiretorno
DRV1-8X8

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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> Datos técnicos
Referencia GH6360-B GHK6360

Carrera por mordaza [mm] 60 60
Fuerza de agarre al cerrar [N] 1840 1840
Fuerza de agarre al abrir [N] 1520 1520
Fuerza de sujecion en caso de caida de presion [N] 640
Tiempo de cierre [s] 0.4 0.4
Tiempo de apertura [s] 0.4 0.4
Masa admisible por mordaza max. [kg] 3.5 3.5
Longitud de los dedos max. [mm] 300 300
Precision de repeticion +/- [mm] 0.05 0.05
Presién de servicio min. [bar] 8 3
Presién de servicio max. [bar] 8 8
Presién de servicio nominal [bar] 6 6
Temperatura de servicio min. [°C] 5 5
Temperatura de servicio max. [°C] +80 +80
Volumen de cilindro por ciclo [cm?] 486 486
Peso [kg] 7 7.5

@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia
@ 2x M5 @ Sujecion dedo
A @ Engrasador

A Ranura para detectores magnéticos

@ Sujecion para soporte de detector
— Sujecion de deteccidn alternativa (KHA)

39 Adaptador
B N—ax ¢10H7x12® pmzz
N\—ox M12x18 @ @ Conexion de aire (cerrar)

Conexion de aire (abrir)

13040.02 Conexion de aire alternativa (cerrar)
34 Conexion de aire alternativa (abrir)
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Tamano constructivo GH63100 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH63100

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos
Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerz rre.
[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en uir adicionalmente en la fuerza de agarre
2500 los dedos en funcién de la longitud de los dedos
L
2000 ] OGHB31008 ><- My .~ Mx
) ©GHB3100-B <=
1500 Mr
1000 4 Fa
500 4
Mr [Nm] 220
0 T T T T 1 [mm]
0 60 120 180 240 300 Mx [Nm] 260
Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion My [Nm] 180
Fa [N] 3800

» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO

2 [pieza] - 4 [pieza]
Anillo de centraje

. Soporte de detector “_ I
KB8-28 DST41600

-

. 2 [pieza]
R Racores estranguladores y antiretorno
DRV1-4X8

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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> Datos técnicos
Referencia GH63100-B GHK63100

Carrera por mordaza [mm] 100 100
Fuerza de agarre al cerrar [N] 2100 2100
Fuerza de agarre al abrir [N] 1700 1700
Fuerza de sujecion en caso de caida de presion [N] 640
Tiempo de cierre [s] 0.65 0.65
Tiempo de apertura [s] 0.65 0.65
Masa admisible por mordaza max. [kg] 3.5 3.5
Longitud de los dedos max. [mm] 300 300
Precision de repeticion +/- [mm] 0.05 0.05
Presién de servicio min. [bar] 8 3
Presién de servicio max. [bar] 8 8
Presién de servicio nominal [bar] 6 6
Temperatura de servicio min. [°C] 5 5
Temperatura de servicio max. [°C] +80 +80
Volumen de cilindro por ciclo [cm?] 809 809
Peso [kg] 9.1 9.6

@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia

() 2xms (3 Ssujecion dedo
_ A @ Engrasador
7\L A Ranura para detectores magnéticos
\ @ Sujecion para soporte de detector
‘f — {%%9\* Sujecion de deteccion alternativa (KHA)

Adaptador

i ¥4>< m2xts (1) Pi?\iz e
%0 ox ¢10H7X12® @ Conexion de aire (cerrar)
Conexion de aire (abrir)
Conexion de aire alternativa (cerrar)
Conexion de aire alternativa (abrir)
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Tamano constructivo GH63150 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH63150

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos
Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerz rre.
[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en uir adicionalmente en la fuerza de agarre
2500 los dedos en funcién de la longitud de los dedos
My A= **Mx
20003 OGH63150-8 > <-
©GHB63150-B <-->
1500 4 Mr
1000 4 Fa
500 4
Mr [Nm] 250
0 T T T T 1 [mm]
0 60 120 180 240 300 Mx [Nm] 200
Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion My [Nm] 220
Fa [N] 3800
2 [pieza] 4 [pieza]

-

Anillo de centraje

. Soporte de detector “r_ 1
KB8-28 DST41600

2 [pieza]
R Racores estranguladores y antiretorno
y DRV1-4X8

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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> Datos técnicos
Referencia GH63150-B GHK63150

Carrera por mordaza [mm] 150 150
Fuerza de agarre al cerrar [N] 2270 2270
Fuerza de agarre al abrir [N] 1900 1900
Fuerza de sujecion en caso de caida de presion [N] 640
Tiempo de cierre [s] 0.95 0.95
Tiempo de apertura [s] 0.95 0.95
Masa admisible por mordaza max. [kg] 3.5 3.5
Longitud de los dedos max. [mm] 300 300
Precision de repeticion +/- [mm] 0.05 0.05
Presién de servicio min. [bar] 8 3
Presién de servicio max. [bar] 8 8
Presién de servicio nominal [bar] 6 6
Temperatura de servicio min. [°C] 5 5
Temperatura de servicio max. [°C] +80 +80
Volumen de cilindro por ciclo [cm?] 1215 1215
Peso [kg] 10.5 11

@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia
@ Sujecion dedo
@) axms W (® Engrasador
n

Ranura para detectores magnéticos

¥ A @ Sujecion para soporte de detector
o \ Sujecion de deteccidn alternativa (KHA)
Sl 8 —7—69%£97—T—76}K€—ff Adaptador

? B 4x M12x18 @ Pinza

Conexion de aire (cerrar)
110 2 @ 10n7x12 (1) Conexion de aire (abrir)
170£0.02 Conexion de aire alternativa (cerrar)
230 Conexion de aire alternativa (abrir)
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Tamano constructivo GH6460 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH6460

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos
Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerz rre.
[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en uir adicionalmente en la fuerza de agarre
los dedos en funcién de la longitud de los dedos
3500
2800 ] OCHB460B > <- My /< Z'Mx
©GH6460-B <-->
2100 Mr
1400 4 Fa
700 A
Mr [Nm] 250
0 T T T T 1 [mm]
0 80 160 240 320 400 Mx [Nm] 300
Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion My [Nm] 200
Fa [N] 9000
2 [pieza] - 4 [pieza]

-

Anillo de centraje

. Soporte de detector “_ '
KB8-28 DST42000

. 2 [pieza]
R Racores estranguladores y antiretorno
DRV1-4X8

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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> Datos técnicos
Referencia GH6460-B GHK6460

Carrera por mordaza [mm] 60 60
Fuerza de agarre al cerrar [N] 3000 3000
Fuerza de agarre al abrir [N] 2600 2600
Fuerza de sujecion en caso de caida de presion [N] 1050
Tiempo de cierre [s] 0.4 0.4
Tiempo de apertura [s] 0.4 0.4
Masa admisible por mordaza max. [kg] 6 6
Longitud de los dedos max. [mm] 400 400
Precision de repeticion +/- [mm] 0.05 0.05
Presién de servicio min. [bar] 8 3
Presién de servicio max. [bar] 8 8
Presién de servicio nominal [bar] 6 6
Temperatura de servicio min. [°C] 5 5
Temperatura de servicio max. [°C] +80 +80
Volumen de cilindro por ciclo [cm?] 710 710
Peso [kg] 104 115

@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia
@ Sujecion dedo

@ BeMe 1 @ Engrasador

XA- Ranura para detectores magnéticos
< o T @ Sujecion para soporte de detector
el + l_ Sujecion de deteccidn alternativa (KHA)

| 2x @ 12nrxi4(1) 89 Adertacior

B N—ox M16x24 @ Pinza
100 @ Conexion de aire (cerrar)
Conexion de aire (abrir)
140£0.02 Conexion de aire alternativa (cerrar)

Conexion de aire alternativa (abrir)

43
24 © 2x M5x6
i 38
& / ()
o] Y AN T T
o S B® 2
© & of o e e i
© 3 o -~ -
? A 8 8 & =
4; N
X MBx9 @ 2x G1/4" 2 b
445 -Ring
?6x1,5
X x B 1an7 @ Toma de aire directa sin
<+—>
125 60 X tubos
22+0.02 22+0.02 N 6x M 10x17.5 @
12 @ I
=
I
i i f &
666/ |
14 & @
~—2x M12 @
—oeo00 GHK 13.5
i DIN912 * 3. M5
| [ |
| ®
Y o o l,q
<—>60 125 . [ _ S
1 \
| ‘ |
| . .
- 130 R
e . | i |
I
BT 'y ®
2 H’\J T ih o [N S T_QJ
9 1h 1! ®
s ‘1‘9 335 82 w
1]
(1) axmr0x1s — Rmep—at I ey e
J 2 i Q} | oL Gell
®2x @ 8H7X10 < 0o | 1N 4\{‘0*‘
< 0 | | J\/ ) ls
N ‘ I SN R
T =0 1

Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio € www.zimmer-group.es 49

Tamano constructivo GH6460 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas



Tamano constructivo GH64100 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH64100

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos
Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerz rre.
[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en uir adicionalmente en la fuerza de agarre
3500 los dedos en funcién de la longitud de los dedos
My A= **Mx
2800 ¢ OGHB4100-B -><-
©GHB4100-B <-=>
2100 4 Mr
1400 4 Fa
700 A
Mr [Nm] 300
0 T T T T 1 [mm]
0 80 160 240 320 400 Mx [Nm] 350
Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion My [Nm] 250
Fa [N] 9000

» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO

2 [pieza] - 4 [pieza]
Anillo de centraje

. Soporte de detector “_ '
KB8-28 DST42000

-

. 2 [pieza]
R Racores estranguladores y antiretorno
DRV1-4X8

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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> Datos técnicos

GH64100-B GHK64100

Carrera por mordaza [mm] 100 100

Fuerza de agarre al cerrar [N] 3200 3200

Fuerza de agarre al abrir [N] 2700 2700

Fuerza de sujecion en caso de caida de presion [N] 1050

Tiempo de cierre [s] 0.7 0.7

Tiempo de apertura [s] 0.7 0.7

Masa admisible por mordaza max. [kg] 6 6

Longitud de los dedos max. [mm] 400 400

Precision de repeticion +/- [mm] 0.05 0.05

Presién de servicio min. [bar] 8 3

Presién de servicio max. [bar] 8 8

Presién de servicio nominal [bar] 6 6

Temperatura de servicio min. [°C] 5 5

Temperatura de servicio max. [°C] +80 +80

Volumen de cilindro por ciclo [cm?] 1185 1185

Peso [kg] 13.7 14.8

@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia
@ M6 @ Sujecion dedo
T @ Engrasador
“; A Ranura para detectores magnéticos

@ Sujecion para soporte de detector

3 ? o— L & 6\6 Sujecién de deteccion alternativa (KHA)
“B‘ et () 39 Adaptador
s R Pinza
100 2 @ 12H7x14 @ Conexion de aire (cerrar)
160£0.02 Conexion de aire (abrir)
— Conexion de aire alternativa (cerrar)
220 Conexion de aire alternativa (abrir)
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Tamano constructivo GH64150 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH64150

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos
Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerz rre.
[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en uir adicionalmente en la fuerza de agarre
3500 los dedos en funcion de la longitud de los dedos
2800 « OGH64150-B -><- My = “Mx
©GHB4150-B <-=>
2100 Mr
1400 1 Fa
700 A
Mr [Nm] 350
0 T T T T 1 [mm]
0 80 160 240 320 400 Mx [Nm] 400
Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion My [Nm] 300
Fa [N] 9000
2 [pieza] 4 [pieza]

-

Anillo de centraje

. Soporte de detector “r_ 1
KB8-28 DST42000

2 [pieza]
R Racores estranguladores y antiretorno
y DRV1-4X8

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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Tamano constructivo GH64150 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

> Datos técnicos
Carrera por mordaza [mm] 150 150
Fuerza de agarre al cerrar [N] 3300 3300
Fuerza de agarre al abrir [N] 2780 2780
Fuerza de sujecion en caso de caida de presion [N] 1050
Tiempo de cierre [s] 1 1
Tiempo de apertura [s] 1 1
Masa admisible por mordaza max. [kg] 6 6
Longitud de los dedos max. [mm] 400 400
Precision de repeticion +/- [mm] 0.05 0.05
Presién de servicio min. [bar] 8 3
Presién de servicio max. [bar] 8 8
Presién de servicio nominal [bar] 6 6
Temperatura de servicio min. [°C] 5 5
Temperatura de servicio max. [°C] +80 +80
Volumen de cilindro por ciclo [cm?] 1775 1775
Peso [kg] 18.3 19.4
@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia
@ Sujecion dedo
@ 2x M6 j @ Engrasador
o\ Ranura para detectores magnéticos
T A @ Sujecion para soporte de detector
§ g O + @ Sujecion de deteccidn alternativa (KHA)
ls N—axmiexes (7) Adaptador
nza
200 N2 Gzmraa(D) Conexidn de aire (cerrar)
Conexion de aire (abrir)
260:0.02 Conexion de aire alternativa (cerrar)
320 Conexion de aire alternativa (abrir)
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Tamano constructivo GH64200 / Pinzas paralelas de gran recorrido / neumaticas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GH64200

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

P> Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos
Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerz rre.
[N] Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en uir adicionalmente en la fuerza de agarre
los dedos en funcién de la longitud de los dedos
3500
L
2800 3 My 2 Mix
OGHB4200-B -><-
©GHB4200-B <>
2100 Mr
1400 Fa
700 T
Mr [Nm] 400
0 T T T T 1 [mm]
0 80 160 240 320 400 Mx [Nm] 450
Area sombreada: desgaste elevado - se deberia reducir
la presion My [Nm] 350
Fa [N] 9000
2 [pieza] 4 [pieza]

-

Anillo de centraje

. Soporte de detector “r_ 1
KB8-28 DST42000

2 [pieza]
R Racores estranguladores y antiretorno
y DRV1-4X8

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 56 / 57
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> Datos técnicos
Referencia GH64200-B GHK64200

Carrera por mordaza [mm] 200 200
Fuerza de agarre al cerrar [N] 3400 3400
Fuerza de agarre al abrir [N] 2900 2900
Fuerza de sujecion en caso de caida de presion [N] 1050
Tiempo de cierre [s] 1.5 1.5
Tiempo de apertura [s] 1.5 1.5
Masa admisible por mordaza max. [kg] 6 6
Longitud de los dedos max. [mm] 400 400
Precision de repeticion +/- [mm] 0.05 0.05
Presién de servicio min. [bar] 8 3
Presién de servicio max. [bar] 8 8
Presién de servicio nominal [bar] 6 6
Temperatura de servicio min. [°C] 5 5
Temperatura de servicio max. [°C] +80 +80
Volumen de cilindro por ciclo [cm?] 2370 2370
Peso [kg] 22.7 23.8

@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia
@ Sujecion dedo

@ Engrasador
(2) 2xme (6) Ranura para detectores magnéticos
11 @ Sujecion para soporte de detector
1 A Sujecion de deteccion alternativa (KHA)
3 -ee0 — + — AN @9 Adaptador
4B 4x M16x24 @ Pinza » .
Conexion de aire (cerrar)
200 2 Branrats (1) Conexion de aire (abrir)
260£0.02 Conexion de aire alternativa (cerrar)
320 Conexion de aire alternativa (abrir)
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PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
SERIE GH6000 - ACCESORIOS

» ACCESORIOS

» ACCESORIOS RECOMENDADOS GH6000

Pos

UB5004AL
UB5004ST
WB5004L
WB5004F
@) |EBs004ST
(@ |EB5004AL
(® |APGH6000
(6) |uBe000-B
DSV1-8E
DSV1-8

*junto con la posicion

*

*

*

*

Dedo universal de aluminio

Dedo universal de acero

Juego de partes sueltas para cambio répido de dedos
Parte fija para cambio rapido de dedos

Mordaza de ajuste de acero

Mordaza de ajuste de aluminio

Placa adaptadora

Juego de mordazas universal aluminio

Vélvula de alivio de presséo com escape rapido

Valvula de alivio de presséo

0
o
2]

NJ6.5-E2S
NJ6.5-E2-01
MFS01-S-KHC-P1-PNP
MFS01-K-KHC-P1-PNP
MFS02-S-KHC-P1-PNP
MFS02-K-KHC-P1-PNP
KAG500

KAWS500

$8-G-3

$12-G-3

**no con GH6020

BISISIGISISISISISIC)

www.zimmer-group.es » Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio

** Detector inductivo - Conector M8
** Detector inductivo - Cable 5 m

Detector magnético angular, cable 0,3m - con conector M8
Detector magnético Angular Cable 5 m

Detector magnético recto, cable 0,3 m - con conector M8
Detector magnético Recto Cable 5 m

Cable conector recto, cable 5 m - Hembra M8
Cable conector acodado, cable 5 m - Hembra M8
Conector M8 recto confeccionable

Conector M12 recto confeccionable



» ACCESORIOS RECOMENDADOS GH6100

Pos

UB5006AL
UB5006ST
WB5006L
WB5006F
(@ |EB5006ST
(@) |EB5006AL
(® |APGH6100
(6) |uB6100-B
DSV1-8E
DSV1-8

*junto con la posicion ()

8 Referencia Accesorios

* Dedo universal de aluminio
* Dedo universal de acero

* Juego de partes sueltas para cambio rapido de dedos

*

Parte fija para cambio répido de dedos

* Mordaza de ajuste de acero

* Mordaza de ajuste de aluminio

Placa adaptadora

Juego de mordazas universal aluminio

Valvula de alivio de pressdo com escape rapido

Valvula de alivio de pressao

» ACCESORIOS RECOMENDADOS GH6200

Pos

UB5008AL
UB5008ST
WB5008L
WB5008F
(@ |EBs008ST
@ |EB5008AL
(5 |APGH6200
(&) |uB6200-B
DSV1-8E
DSV1-8

*junto con la posicion

B Referencia Accesorios

* Dedo universal de aluminio
* Dedo universal de acero

* Juego de partes sueltas para cambio répido de dedos

*

Parte fija para cambio répido de dedos

* Mordaza de ajuste de acero

* Mordaza de ajuste de aluminio

Placa adaptadora

Juego de mordazas universal aluminio

Valvula de alivio de pressdo com escape rapido
Valvula de alivio de pressdo

» ACCESORIOS RECOMENDADOS GH6300

Pos

UB5010ST
UB5010AL
WB5010L
WB5010F
(@ |EBso10ST
(@ |EB5010AL
APGH6300
DSV1-8E
DSV1-8

(© [NJs-E2s

*junto con la posicion

8 Referencia Accesorios

* Dedo universal de acero
* Dedo universal de aluminio
* Juego de partes sueltas para cambio répido de dedos
* Parte fija para cambio répido de dedos
* Mordaza de ajuste de acero
* Mordaza de ajuste de aluminio
Placa adaptadora
Valvula de alivio de pressdo com escape rapido
Vélvula de alivio de presséo
Detector inductivo - Conector M8

» ACCESORIOS RECOMENDADOS GH6400

Pos

UB5016ST
UB5016AL
WB5016L
WB5016F
(@ |EB5016ST
(@) |EB5016AL
APGH6400
DSV1-8E
DSV1-8

(@ |NJs-E2s

*junto con la posicién

B Referencia Accesorios

* Dedo universal de acero
* Dedo universal de aluminio

* Juego de partes sueltas para cambio répido de dedos

*

Parte fija para cambio rapido de dedos

* Mordaza de ajuste de acero

* Mordaza de ajuste de aluminio

Placa adaptadora

Valvula de alivio de presséo com escape rapido
Valvula de alivio de pressdo

Detector inductivo - Conector M8

o
o
@

BISISIEISIEISIEISIO)

NJ8-E2S

NJ8-E2
MFS01-S-KHC-P1-PNP
MFS01-K-KHC-P1-PNP
MFS02-S-KHC-P1-PNP
MFS02-K-KHC-P1-PNP
KAG500

KAW500

S$8-G-3

$12-G-3

el
o
@D

BISISICISIEISISISIO)

NJ8-E2S

NJ8-E2
MFS01-S-KHC-P1-PNP
MFS01-K-KHC-P1-PNP
MFS02-S-KHC-P1-PNP
MFS02-K-KHC-P1-PNP
KAG500

KAW500

$8-G-3

$12-G-3

o
o
@D

SISISIEISIEISIEIS)

NJ8-E2
MFS01-S-KHC-P1-PNP
MFS01-K-KHC-P1-PNP
MFS02-S-KHC-P1-PNP
MFS02-K-KHC-P1-PNP
KAG500

KAW500

$8-G-3

$12-G-3

)
o
@

N EEE AR E E
SISISIGISIEISISIS

NJ8-E2
MFS01-S-KHC-P1-PNP
MFS01-K-KHC-P1-PNP
MFS02-S-KHC-P1-PNP
MFS02-K-KHC-P1-PNP
KAG500

KAW500

$8-G-3

$12-G-3

M Referencia Accesorios

Detector inductivo - Conector M8

Detector inductivo - Cable 5 m

Detector magnético angular, cable 0,3m - con conector M8
Detector magnético Angular Cable 5 m

Detector magnético recto, cable 0,3 m - con conector M8
Detector magnético Recto Cable 5 m

Cable conector recto, cable 5 m - Hembra M8
Cable conector acodado, cable 5 m - Hembra M8
Conector M8 recto confeccionable

Conector M12 recto confeccionable

M Referencia Accesorios

Detector inductivo - Conector M8

Detector inductivo - Cable 5 m

Detector magnético angular, cable 0,3m - con conector M8
Detector magnético Angular Cable 5 m

Detector magnético recto, cable 0,3 m - con conector M8
Detector magnético Recto Cable 5 m

Cable conector recto, cable 5 m - Hembra M8
Cable conector acodado, cable 5 m - Hembra M8
Conector M8 recto confeccionable

Conector M12 recto confeccionable

M Referencia Accesorios

Detector inductivo - Cable 5 m

Detector magnético angular, cable 0,3m - con conector M8
Detector magnético Angular Cable 5 m

Detector magnético recto, cable 0,3 m - con conector M8
Detector magnético Recto Cable 5 m

Cable conector recto, cable 5 m - Hembra M8
Cable conector acodado, cable 5 m - Hembra M8
Conector M8 recto confeccionable

Conector M12 recto confeccionable

M Referencia Accesorios

Detector inductivo - Cable 5 m

Detector magnético angular, cable 0,3m - con conector M8
Detector magnético Angular Cable 5 m

Detector magnético recto, cable 0,3 m - con conector M8
Detector magnético Recto Cable 5 m

Cable conector recto, cable 5 m - Hembra M8
Cable conector acodado, cable 5 m - Hembra M8
Conector M8 recto confeccionable

Conector M12 recto confeccionable
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PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO

SERIE GEH6000IL

» VENTAJAS DE PRODUCTO

@ I0-Link

“El mas potente”

reddot design award
winner 2018

» CARACTERISTICAS DE LA SERIE

Tamano constructivo

vy

5 mill. de ciclos sin mantenimiento
Consulta integrada mediante 10-Link
Servoaccionamiento con controlador integrado

La tecnologia de transmisiones sin escobillas y la
regulacion de la posicidn, de la velocidad o de la fuerza
garantizan la maxima funcionalidad

10-Link a bordo

El accionamiento seguro para el futuro apto para Ho-
tplug le ofrece ademas de la solucion de cable unico no
apantallado multiples perfiles de deslizamiento para una
facil implementacién en su control

Suaves y potentes

La version de fuerza -03 para la manipulacion de piezas
de trabajo pesadas con autorretencion mecanicay la
version -31 para el agarre suave de piezas sensibles

Version

@] M -] -9 e

% ) (@]

5 Mio

IP 54

Potentes

Suaves

Fuerza de agarre ajustable

Alta velocidad de recorrido

Deteccion integrada

Posicionables

@ IO-Link

Autorretencion mecanica

5 millones de ciclos sin mantenimiento
(max.)

IP54
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» SUS VENTAJAS EN DETALLE

@ Guiaen T precisa
- para la absorcion de elevadas fuerzas y momentos

Accionamiento
- Servomotor DC sin escobillas

Engranaje de cremallera con pifidn
- movimiento sincronizado de las mordazas
- transmision de fuerzas elevada

@ Carcasa robustay ligera
- Aleacion de aluminio anodizado duro

Engranaje de tornillo sin fin para piiidon dentado inclinado
- autoretencion en caso de pérdida de corriente eléctrica (solo version
-03)
@ Casquillos de centraje desmontable
- para un posicionamiento rapido y econémico de los dedos
Fijacion y posicionamiento
- varios lados alternativos para un montaje individual

Abastecimiento de energia

- conector estandarizado
» DATOS TECNICOS
LI CICIRITLEIC T2, Fuerza de agarre Peso Clase IP
regulable

Tamano

constructivo mm IN] [kal

GEH6000IL 40-60 10-1000 0,7-0,9 IP54
GEH6100IL 40-80 150 - 1800 1,9-2,6 P54

» MAS INFORMACION DISPONIBLE ONLINE

Rapido, claro y siempre actualizado.

Toda la informacion a un clic: www.zimmer-group.es. Encuentre mediante el n.® de pedido los datos, los di-
bujos, los modelos en 3D vy las instrucciones de servicio del producto que desee en funcién de su tamarno.
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Serie GEH6000IL / Pinzas paralelas de gran recorrido / eléctricas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
GEHG6000IL LONGITUD DE LOS DEDOS

LONGITUD MAXIMA DE LOS DEDOS

Ejemplo 1
- Punto de aplicacion de la fuerza
mm.
0 120 vertical
1 | iR o0 a=0mm
N b =100 mm

80

604

b

404

20

0 ! ! amm]

a 0 20 40 60 80 100 120

=@~ = Longitud de los dedos max.

Ejemplo 2
- Punto de aplicacion de la fuerza
120 horizontal
I ol a=80mm

™~ b=0mm

80

60

401

20 1
0 T a[mm]

g

o] 20 40 60 80 100 120
a

| ~@- = Longitud de los dedos max.

Ejemplo 3

- Voladizo maximo admisible
120 a=48 mm
ool b =80 mm

o 801 \\
60 \
40

20 1

0 T T a[mm]
0 20 40 60 80 100 120

~®- = | ongitud de los dedos méax.

Los ejemplos muestran la longitud de los dedos maxima horizontal (a) y vertical (b) mediante el ejemplo de una GE-
H6060IL-03-B, que se representa con el area azul.
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FUERZA DE AGARRE EN RELACION DE LA LONGITUD DE LOS DEDOS

| » Grafico de fuerzas

Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en los
| IN] dedos en funcién de la longitud de los dedos y la fuerza de agarre ajustada
| 14007 0100%
1200 ’
I R 1000 *
=]
1 800 -
‘ 600 |
b | 400 - L
X | F ——
. 200 - - £ 4 + < - 4 =
= X __ + s ¥ <+ .
‘ 0 : : : : ! : U T - [mm)
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
!
| Ejemplo 4
i Longitud de los dedos resultante para la determi-
a nacion de la fuerza de agarre
a=55mm
b=58mm

x =557 +58"=80=>350 N

@ La longitud maxima de las mordazas especificada en los datos técnicos de las pinzas se refiere a una alineacion

vertical (b) de las mordazas. Con un saliente horizontal (a), la longitud maxima de la mandibula de la pinza se reduce
en consecuencia. La tabla muestra las longitudes maximas de las mandibulas de las pinzas de los distintos tamanos.

» DATOS TECNICOS

Masa admisible por mordaza max. Longitud de los dedos max. vertical (b) Longitud de los de(:)os L ]
Tamano
constructivo [ke] [mm] [mm]
GEH6000IL 0.3 100 80
GEH6100IL 1 160 130
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PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
DESCRIPCION DE LAS FUNCIONES DE LA SERIE GEH6000IL

COMPONENTES DE AGARRE

Mordazas universales - UB5000
Puede utilizarse para el uso inme-

diato o para el mecanizado posterior
individual

Las piezas en bruto de los dedos estan
disponibles en las versiones de alumi-
nio (AL) y acero (ST) y se montan en la
pinza directamente mediante los torni-
llos incluidos en el volumen de sumi-
nistro. Los ajustes necesarios para ello
para los casquillos de centraje ya estan
disponibles. Por cada mordaza se ne-
cesita una mordaza universal.

Mordazas de ajuste - EB5000
Para la adaptacion sin herramientas

del area de agarre

Mediante el accionamiento manual del
mecanismo de bloqueo con tension
previa del resorte puede desplazarse la
mordaza de ajuste dentro de la mues-
ca con escala numérica. En funcion de
las fuerzas y pares que deben actuar,
las mordazas de ajuste se suministran
en las versiones de aluminio (AL) y ace-
ro (ST). Por cada mordaza se necesita
una mordaza de ajuste.

Mordazas de cambio - WB5000
Permiten un cambio rapido de los
dedos individuales

Por cada mordaza se necesita una par-
te fija y como minimo un set de partes
sueltas, en funcién del numero de de-
dos que deban cambiarse. El enclava-
miento manual mediante la llave Torx,
incluida en el volumen de suministro
de la parte fija, puede realizarse desde
dos lados.

@ iLOS COMPONENTES DE PINZA PUEDEN COMBINARSE!

Los componentes de pinza indicados arriba pueden combinarse entre si. Para la conexion a la pinza, se requiere la
placa adaptadora , Que se incluye en los accesorios recomendados para la pinza.
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COMPONENTES DE AGARRE

Mordazas universales - UB6000-B
Puede utilizarse para el uso inme-
diato o para el mecanizado posterior
individual

Las piezas en bruto de los dedos estan
disponibles en la version de aluminio
(AL) y se montan en la pinza directa-
mente mediante los tornillos inclui-
dos en el volumen de suministro. Los
ajustes necesarios para ello para los
casquillos de centraje ya estan dispo-
nibles. Por cada pinza se necesita un
juego de mordazas universales.

% @ CONEXIONES/OTROS

Cable conector

Para prolongar y confeccionar las lineas de conexion

Se suministran cables con una longitud de 10 m con extremo de hilo abierto. Los cables pueden acortarse individualmente se-
gun las respectivas necesidades o bien confeccionarse con conectores en el tamano M12. Para la conexion IO-Link se suministra
un cable de 5 m de longitud con conector macho/hembra.
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PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
DESCRIPCION DE LAS FUNCIONES DE LA SERIE GEH6000IL

CONEXIONES/OTROS

Casquillos de centraje

Para una determinacidn de la posicion definida de los dedos

Los casquillos de centraje se insertan en los ajustes de las mordazas para definir la posicion de los dedos. Los casquillos de
centraje pueden compararse a una union mediante pasadores.
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Tamano constructivo GEH6040IL / Pinzas paralelas de gran recorrido / eléctricas / Pinzas

PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GEH6040IL

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

@ IO-Link » Grafico de fuerzas » Fuerzas y momentos

GEH6040IL-03-B Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerza de agarre.

Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en los
iy dedos en funcion de la longitud de los dedos y la fuerza de agarre ajustada

1400 I T T T [ [ [ [ [ ]©o100% Mx

1200 A 75% My/5 o Mr
- 50%
1000 ® 25%
< m 10%
800
P ~ Fal
600 -
00 \.._\‘"‘\‘ m
2003— e N m— Mr [Nm] 25
—— <> - < -
o i e e e - Mx [Nm] 25
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 My [Nm] 25
Fa [N] 500

» Gréafico de fuerzas
GEH6040IL-31-B

Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en los
oy dedosen funcion de la longitud de los dedos y la fuerza de agarre ajustada

210 T T T T [ T [T [ T[] otos
180 I I A 75%
o] —o—0. = 50%
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— —4— —h— A ® 10%
120
4
904 —— —a
7/ //I
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=
30 —— T——
.
o I I . [mm]
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» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO

g 4 [pieza]
@ Anillo de centraje
DST40400

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 74 / 75
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» Datos técnicos
GEH6040IL-03-B

GEH6040IL-31-B

Accionamiento @ IO-Link @ IO-Link
Accionamiento Motor sin escobillas DC Motor sin escobillas DC
Carrera por mordaza, regulable [mm] 40 40
Fuerza de agarre nominal [N] 1000 180
Fuerza de agarre min. [N] 100 10
Consumo de corriente max. [A] 5 2
Autorretencion mecanica -
Masa admisible por mordaza max. [kg] 0.3 0.3
Longitud de los dedos max. [mm] 100 100
Velocidad de recorrido por dedo méax. [mm/s] | 60 120
Precision de repeticion +/- [mm] 0.02 0.02
Temperatura de servicio min. [°C] 5 ®
Temperatura de servicio max. [°C] +50 +50
Proteccion segun IEC 60529 P54 P54
Peso [kg] 0.7 0.7
@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia (M12, 5 polos
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desbloqueo de emergencia
puesta a tierra
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PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GEH6060IL

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

@ IO-Link » Grafico de fuerzas » Fuerzas y momentos

Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en los
iy dedos en funcion de la longitud de los dedos y la fuerza de agarre ajustada

0100% Mx

A 75% My, 5 Mr
- 50%
* 25%
m 10%
Fal
Mr [Nm] 35
f—_— Mx [Nm] 35
My [Nm] 35
Fa [N] 500

» Gréafico de fuerzas
GEH6060IL-31-B

Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en los
oy dedosen funcion de la longitud de los dedos y la fuerza de agarre ajustada

210 0100%

180 A 75%
- 50%

150 * 25%
= 10%

120

90

60

30

Y ———————— (mm)

» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO

g ,.“I 4 [pieza]
‘*_1 Anillo de centraje

DST40400

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 74 / 75

www.zimmer-group.es » Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio

GEH6060IL-03-B Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerza de agarre.



» Datos técnicos

GEH6060IL-31-B

130

14+0.02

34
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@ 2x M5x7
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70

<—>60

<—>60

33.2

Accionamiento Q@ IO-Link Q@ I0-Link

Accionamiento Motor sin escobillas DC Motor sin escobillas DC

Carrera por mordaza, regulable [mm] 60 60

Fuerza de agarre nominal [N] 1000 180

Fuerza de agarre min. [N] 100 10

Consumo de corriente max. [A] 5.00 2

Autorretencion mecanica

Masa admisible por mordaza max. [kg] 0.3 0.3

Longitud de los dedos max. [mm] 100 100

Velocidad de recorrido por dedo méax. [mm/s] | 60 60

Precision de repeticion +/- [mm] 0.02 0.02

Temperatura de servicio min. [°C] 5 ®

Temperatura de servicio max. [°C] +50 +50

Proteccion segun IEC 60529 P54 P54

Peso [kg] 0.9 0.9
@ Fijacion pinza

Abastecimiento de energia (M12, 5 polos)
@ Sujecion dedo
desbloqueo de emergencia
puesta a tierra
45+0.02
2 -2x M5x7 @
i _—2x P 4H7x6 @
—-—- o9 @ - — -
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PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GEH6140IL

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

@ IO-Link » Grafico de fuerzas

Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en los
Ny dedos en funcion de la longitud de los dedos y la fuerza de agarre ajustada

2500 0100%
A 75%
" 50%
* 25%
= 10%
1500

» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO

L 4 [pieza)
‘*_1 Anillo de centraje

DST70000

» Fuerzas y momentos

Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerza de agarre.

Mx

My,5" coMr
Fal
Mr [Nm] 70
Mx [Nm] 80
My [Nm] 60
Fa [N] 1500

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 74 / 75
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Accionamiento

Accionamiento

Carrera por mordaza, regulable [mm]
Fuerza de agarre nominal [N]

Fuerza de agarre min. [N]

Consumo de corriente max. [A]
Autorretencion

Masa admisible por mordaza max. [kg]
Longitud de los dedos max. [mm]
Velocidad de recorrido por dedo max. [mm/s]
Precision de repeticion +/- [mm]
Temperatura de servicio min. [°C]
Temperatura de servicio max. [°C]
Proteccion segun IEC 60529

Peso [kg]

» Datos técnicos
GEH6140IL-03-B
Q@ IO-Link
Motor sin escobillas DC
40
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150
5
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1
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50
0.02
5
+50
P54
1.9

80-0.02

60

2x M8x12 @
! /

! % /2)( @ 6H7x6®

50

73
72

N

59

o

gn
+0.02 B 6H7|

R

25H7 o

®4x M5x7J
@2x @ 4H7x5

70 >4

X
4x P 7h7 @

® 6x M5x8 @

90

0|
o)
Al | [

1

~—2x M6 @
% DIN912*

8

10+0.02

10=+0.02

<4 70 !

42

@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia (M12, 5 polos)
@ Sujecion dedo
desbloqueo de emergencia
puesta a tierra
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PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
TAMANO CONSTRUCTIVO GEH6180IL

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

@ IO-Link » Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos
Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en los influir adicionalmente en la fuerza de agarre.
Ny dedos en funcion de la longitud de los dedos y la fuerza de agarre ajustada
2500 0100%
A 75%
m 50% My, Mx Mr
* 25%
= 10%
1500
Fal
2 Mr [Nm] 100
o+ [mm]
0 20 40 60 80 100 120 140 160 Mx [Nm] 140
My [Nm] 90
Fa [N] 1500

» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO

= : 4 [pieza)
“r_]?’ Anillo de centraje

DST70000

» ENCONTRARA ACCESORIOS RECOMENDADOS EN LA PAGINA 74 / 75
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Accionamiento
Accionamiento

» Datos técnicos
GEH6180IL-03-B
Q@ IO-Link
Motor sin escobillas DC

Carrera por mordaza, regulable [mm] 80

Fuerza de agarre nominal [N] 1800

Fuerza de agarre min. [N] 150

Consumo de corriente max. [A] 5

Autorretencion mecanica

Masa admisible por mordaza max. [kg] 1

Longitud de los dedos max. [mm] 160

Velocidad de recorrido por dedo méax. [mm/s] | 50

Precision de repeticion +/- [mm] 0.02

Temperatura de servicio min. [°C] 5

Temperatura de servicio max. [°C] +50

Proteccion segun IEC 60529 P54

Peso [kg] 2.6
@ Fijacion pinza

Abastecimiento de energia (M12, 5 polos)
@ Sujecion dedo
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PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
SERIE GEH6000IL - ACCESORIOS

» ACCESORIOS
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» ACCESORIOS RECOMENDADOS GEH6000IL

Pos. IRECEIENGGE] Accesorios Pos. IREEIENIGE]
UB5006AL * Dedo universal de aluminio APGEH6000
@ |uBs006ST * Dedo universal de acero (6) |uB6000-B
WB5006L * Juego de partes sueltas para cambio répido de dedos KAG500IL
WB5006F * Parte fija para cambio rapido de dedos B12-Y-5IL

@ EB5006ST * Mordaza de ajuste de acero @ SCM-C-00-00-A
@ EB5006AL * Mordaza de ajuste de aluminio

*junto con la posicion (5)

» ACCESORIOS RECOMENDADOS GEH6100IL

Pos. IREEERGE] Accesorios Referencia
UB5008AL * Dedo universal de aluminio APGEH6100
UB5008ST * Dedo universal de acero UB6100-B
WB5008L * Juego de partes sueltas para cambio répido de dedos KAG500IL
WB5008F * Parte fija para cambio réapido de dedos B12-Y-5IL

@ EB5008ST * Mordaza de ajuste de acero SCM-C-00-00-A
@ EB5008AL * Mordaza de ajuste de aluminio

*junto con la posicion

Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio € www.zimmer-group.es

Accesorios

Placa adaptadora

Juego de mordazas universal aluminio

Cable conector recto 5 m - macho, hembra M12
Conector doble

Smart Communication Module

Accesorios

Placa adaptadora

Juego de mordazas universal aluminio

Cable conector recto 5 m - macho, hembra M12
Conector doble

Smart Communication Module
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Serie GEH6000IL / Ejemplos de configuracion asegurados

EJEMPLOS DE CONFIGURACION ASEGURADOS
SERIE GEH6000IL

» CABLEADO GEH6000IL (I0-LINK) EN EL ARMARIO DE DISTRIBUCION (BECKHOFF)

10-Link
Borne maestro
10-Link
Beckhoff
= 4x|O-Link
Control
Beckhoff
Cable de conexion 10-Link
Cable de unién M12 5 m 5x0,34
Mi2 (longitud de cable max. 10 m) Pinza 1*
Referencia CSTE00829 REGLETA DE Power Fuente de alimentacion 24 V 5A con boost
BORNES Phoenix qontact
Referencia 2866750

Pinzas 2*

Fuente de alimentacién 24 V 10A con boost
Phoenix Contact

Referencia 2866763

Pinzas 3-4*

Fuente de alimentacion 24 V 20A con boost
Phoenix Contact

Referencia 2866776

*Dependiendo del consumo maximo de energia del actuador

» CABLEADO GEH6000IL (I0-LINK) EN EL ARMARIO DE DISTRIBUCION (SIEMENS)

10-Link
Borne maestro
10-Link
Siemens
CM 4xIO-Link
Control
ej. Siemens ET200SP
Cable de conexion 10-Link
Cable de unién M12 5 m 5x0,34
Mi2 (longitud de cable max. 10 m) Pinza 1*
Referencia CSTE00829 REGLETA DE Power Fuente de alimentacion 24 V 5A con boost
BORNES Phoenix Qontact
Referencia 2866750

Pinzas 2*

Fuente de alimentacion 24 V 10A con boost
Phoenix Contact

Referencia 2866763

Pinzas 3-4*

Fuente de alimentacion 24 V 20A con boost
Phoenix Contact

Referencia 2866776

*Dependiendo del consumo méximo de energia del actuador
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» CABLEADO GEH6000IL-03-B EN MAESTRO IO-LINK IP67 (BECKHOFF)

Cable de conexion 10-Link
Cable de union M12 5 m 5x0,34
(longitud de cable max. 10 m)
Referencia KAG500IL

Conector M12 con codificacion N, 3 polos

[ISel Maestro IO-Link
Puerto clase B
Beckhoff

Control
Beckhoff

Bus de campo
EtherCAT

Pinza 1

10-Link
o Ll
AdaptadorY " " Power |

ellel Alimentacion maestra

®ee i

Fuente de alimentacion 24 V 5A con boost
Phoenix Contact
degdV Referencia 2866750

Referencia B12-Y-5IL

Conector M12 con codificacion N, 3
polos

Alimentacién de potencia 24 V
Cable de union M12 5 m 3x0,34
Referencia CSTE00361

; Pinzas 2

| Fuente de alimentacion 24 V 10A con boost
Phoenix Contact
Referencia 2866763

Pinzas 3-4

Fuente de alimentacion 24 V 20A con boost
Phoenix Contact

Referencia 2866776

» CABLEADO GEH6000IL-31-B EN IO-LINK MASTER IP67 (BECKHOFF) CON PINZAS 1-2

Cable de conexion |O-Link
Cable de union M12 5 m 5x0,34
(longitud de cable max. 10 m)
Referencia KAG500IL

10-Link

el Maestro IO-Link
Puerto clase B
Beckhoff

- —_—
REIEeM Alimentacion maestra

Control
Beckhoff

Bus de campo

EtherCAT

de 24V Pinzas 1-2
Fuente de alimentacién 24 V 5A con boost
Phoenix Contact

[ Referencia 2866750

» CABLEADO GEH6000IL-31-B EN IO-LINK MASTER IP67 (BECKHOFF) CON PINZAS 3-4

Cable de conexion 10-Link
Cable de union M12 5 m 5x0,34
(longitud de cable max. 10 m)
Referencia KAG500IL

Conector M12 con codificacion N, 3 polos

el Maestro |O-Link
Puerto clase B
Beckhoff

Control
Beckhoff

Bus de campo

EtherCAT

10-Link
ol
. ~e—eelifl) ~Fowar 1
Adaptador Y o Power

. O T [ell Alimentacion maestra

de24V Pinzas 3-4

Referencia B12-Y-5IL

Conector M12 con codificacion N, 3
polos

Alimentacion de potencia 24 V
Cable de union M12 5 m 3x0,34
Referencia CSTE00361

Fuente de alimentacién 24 V 10A con boost
Phoenix Contact
[ Referencia 2866763
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EJEMPLOS DE CONFIGURACION ASEGURADOS

SERIE GEH6000IL

» CABLEADO GEH6000IL-03-B EN MAESTRO IO-LINK IP67 (BECKHOFF)

Cable de conexion |0-Link
Cable de union M12 5 m 5x0,34
(longitud de cable max. 10 m)
Referencia KAG500IL

Conector M12 con codificacion N, 3 polos

Maestro 10-Link
—| Puerto clase B
Siemens

Bus de campo

Control
ej. Siemens S7 1200

Referencia B12-Y-5IL

Conector M12 con codificacion N, 3
polos

0 10-Link PROFINET
NN ] Alimentacion maestra de
AdaptadorY " " Power | 24V

Alimentacion de potencia 24 V
Cable de unién M12 5 m 3x0,34
Referencia CSTE00361

Pinza 1

Fuente de alimentacion 24 V 5A con boost
Phoenix Contact

Referencia 2866750

Pinzas 2

Fuente de alimentacién 24 V 10A con boost
Phoenix Contact

Referencia 2866763

Pinzas 3-4

Fuente de alimentacién 24 V 20A con boost
Phoenix Contact

Referencia 2866776

» CABLEADO GEH6000IL-31-B EN IO-LINK MASTER IP67 (SIEMENS) CON PINZAS 1-2

Cable de conexion |O-Link
Cable de union M12 5 m 5x0,34
(longitud de cable max. 10 m)
Referencia KAG500IL

10-Link

Maestro 10-Link
=& Puerto clase B
=(e) Siemens

Bus de campo
PROFINET

Control
ej. Siemens S7 1200

Alimentacion maestra de
24V

Pinzas 1-2

Fuente de alimentacién 24 V 5A con boost
Phoenix Contact

Referencia 2866750

» CABLEADO GEH6000IL-31-B EN IO-LINK MASTER IP67 (SIEMENS) CON PINZAS 3-4

Cable de conexion 10-Link
Cable de union M12 5 m 5x0,34
(longitud de cable max. 10 m)
Referencia KAG500IL

Conector M12 con codificacion N, 3 polos

Maestro 10-Link
—| Puerto clase B

Bus de campo

Control
ej. Siemens S7 1200

Referencia B12-Y-5IL

Conector M12 con codificacion N, 3
polos

10-Link PROFINET
. ol Alimentaciéon maestra de
Adaptador Y o Power | 24\

Alimentacion de potencia 24 V
Cable de union M12 5 m 3x0,34
Referencia CSTE00361

Pinzas 3-4
Fuente de alimentacién 24 V 10A con boost
Phoenix Contact

S99 | Referencia 2866763
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PINZAS AUTOCENTRANTES DE TRES DEDOS

SERIE GED600OIL

» VENTAJAS DE PRODUCTO

@ I0-Link

“El mas potente”

» CARACTERISTICAS DE LA SERIE

Tamano constructivo

vy

5 mill. de ciclos sin mantenimiento
Consulta integrada mediante 10-Link
Servoaccionamiento con controlador integrado

La tecnologia de transmisiones sin escobillas y la
regulacion de la posicion, de la velocidad o de la fuerza
garantizan la maxima funcionalidad

10-Link a bordo

El accionamiento seguro para el futuro apto para Ho-
tplug le ofrece ademas de la solucion de cable unico no
apantallado multiples perfiles de deslizamiento para una
facil implementacién en su control

Suaves y potentes

La version de fuerza -03 para la manipulacion de piezas
de trabajo pesadas con autorretencion mecanicay la
version -31 para el agarre suave de piezas sensibles

Version

@] M -] -9 e

% ) (@]

5 Mio

IP 54

Potentes

Suaves

Fuerza de agarre ajustable

Alta velocidad de recorrido

Deteccion integrada

Posicionables

@ IO-Link

Autorretencion mecanica

5 millones de ciclos sin mantenimiento
(max.)

IP54
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» SUS VENTAJAS EN DETALLE

@ Guiaen T precisa
- para la absorcion de elevadas fuerzas y momentos

Accionamiento
- Servomotor DC sin escobillas

Engranaje de cremallera con pifidn
- movimiento sincronizado de las mordazas
- transmision de fuerzas elevada

@ Carcasa robustay ligera
- Aleacion de aluminio anodizado duro

Engranaje de tornillo sin fin para piiidon dentado inclinado
- autoretencion en caso de pérdida de corriente eléctrica (solo version
-03)

@ Casquillos de centraje desmontable
- para un posicionamiento rapido y econémico de los dedos

Fijacion y posicionamiento
- varios lados alternativos para un montaje individual

Abastecimiento de energia

- conector estandarizado
» DATOS TECNICOS
LI CICIRITLEIC T2, Fuerza de agarre Peso Clase IP
regulable

Tamano

constructivo mm IN] [kal

GEDG6000IL 40 15-800 2,8 IP54
GED6100IL 40 210-1700 4,9 P54

» MAS INFORMACION DISPONIBLE ONLINE

Toda la informacion a un clic: www.zimmer-group.es. Encuentre mediante el n.® de pedido los datos, los di-
bujos, los modelos en 3D vy las instrucciones de servicio del producto que desee en funcién de su tamarno.
Rapido, claro y siempre actualizado.

Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio € www.zimmer-group.es
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PINZAS PARALELAS DE GRAN RECORRIDO
DESCRIPCION DE LAS FUNCIONES DE LA SERIE GED6000IL

CONEXIONES/OTROS

Cable conector

Para prolongar y confeccionar las lineas de conexion

Se suministran cables con una longitud de 10 m con extremo de hilo abierto. Los cables pueden acortarse individualmente se-
gun las respectivas necesidades o bien confeccionarse con conectores en el tamafio M12. Para la conexion |O-Link se suministra
un cable de 5 m de longitud con conector macho/hembra.

Casquillos de centraje

Para una determinacion de la posicion definida de los dedos

Los casquillos de centraje se insertan en los ajustes de las mordazas para definir la posicion de los dedos. Los casquillos de
centraje pueden compararse a una union mediante pasadores.

www.zimmer-group.es » Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio
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Tamano constructivo GED6040IL / Pinzas autocentrantes de tres dedos / eléctricas / Pinzas

PINZAS AUTOCENTRANTES DE TRES DEDOS
TAMANO CONSTRUCTIVO GED6040IL

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

@ I0-Link

» Gréafico de fuerzas
GED6040IL-03-A

Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en los
iy dedos en funcion de la longitud de los dedos y la fuerza de agarre ajustada

1400 ©100%

1200 A 75%
- 50%

1000 ® 25%
= 10%

800

600

400

200

o+ {mm]

» Gréafico de fuerzas
GEDG6040IL-31-A

Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en los
oy dedosen funcion de la longitud de los dedos y la fuerza de agarre ajustada

210 0100%
180 A 75%
- 50%
150 * 25%
= 10%
120
90
60
30
I
—— (mm)

» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO

g ,.“I 6 [pieza]
‘*_1 Anillo de centraje

DST40400

» ACCESORIOS RECOMENDADOS

é @ CONEXIONES/OTROS

» Fuerzas y momentos

Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerza de agarre.

Mx
-—

w _j m )Mr

Jra

Mr [Nm] 25
Mx [Nm] 25
My [Nm] 25
Fa [N] 500

é @ CONEXIONES/OTROS

-
Z KAG500IL i SCM-C-00-00-A
- Cable conector recto 5 m - macho, hembra M12 L Smart Communication Module
&
O
B12-Y-5IL @
Conector doble
BIO-Lnk
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» Datos técnicos
GED6040IL-03-A

GED6040IL-31-A

Accionamiento Q@ IO-Link Q@ I0-Link
Tipo de unidad eléctricas eléctricas
Carrera por mordaza, regulable [mm] 40 40
Fuerza de agarre nominal [N] 800 165
Fuerza de agarre min. [N] 150 15
Tension [V] 24 24
Consumo de corriente max. [A] 5 2
Autorretencion mecanica
Masa admisible por mordaza max. [kg] 0.3 0.3
Longitud de los dedos méx. [mm] 100 100
Trayecto de arranque minimo por mordaza [mm] | 4 4
Velocidad méax. en modo posicion [mm/s] 60 120
Precision de repeticion +/- [mm] 0.02 0.02
Temperatura de servicio min. [°C] 5 5
Temperatura de servicio méax. [°C] +50 +50
Proteccion segun IEC 60529 IP54 P54
Peso [kg] 2.8 2.8
@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia (M12, 5 polos)
@ Sujecion dedo
puesta a tierra
N~
&
NS
=} 8 by
o
<H
4x M6x9 @
2x P 6H7x6 @
(D .
.1 85
X 3x M6 u
DIN912* @ - o ‘ —
i |
! f 7= ‘ [T
I - o
| M e 5 ~ N g |
| i g |
| | 5 T
M3x4
840.02 840.02
4
X
i 6x 5h7 @
- o 9xM3x5@
— | ‘
Q| y
47.5 <—>40
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PINZAS AUTOCENTRANTES DE TRES DEDOS
TAMANO CONSTRUCTIVO GED6140IL

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

@ IO-Link » Grafico de fuerzas » Fuerzas y momentos

Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden

Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en los influir adicionalmente en la fuerza de agarre.
Ny dedos en funcion de la longitud de los dedos y la fuerza de agarre ajustada

2500 0100% Bl

A 75% S~ 1 & Dwr
2000 & 50% J 1

* 25%

m 10%

1500+

\ -

5004

. 8 — Mr [Nm] 70
0 20 40 60 80 100 120 140 160 MX [Nm] 80
My [Nm] 60
Fa [N] 1500
> INCLUIDO EN EL SUMINISTRO
6 [pieza]
) Anillo de centraje
‘_1 DST70000 "
» ACCESORIOS RECOMENDADOS
é @ CONEXIONES/OTROS é @ CONEXIONES/OTROS
"
- ggs:?:gL:ctor recto 5 m - macho, hembra M12 L ? g?n'e\anr-tc(s(c))(r);?no;:ication Module
C B12-Y-5IL @
Conector doble @
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Accionamiento

Tipo de unidad

Carrera por mordaza, regulable [mm]
Fuerza de agarre nominal [N]

Fuerza de agarre min. [N]

Tension [V]

Consumo de corriente max. [A]
Autorretencion

Masa admisible por mordaza max. [kg]
Longitud de los dedos max. [mm]
Trayecto de arranque minimo por mordaza [mm]
Velocidad méax. en modo posicion [mm/s]
Precision de repeticion +/- [mm]
Temperatura de servicio min. [°C]
Temperatura de servicio max. [°C]
Proteccion segun IEC 60529

Peso [kg]

» Datos técnicos

GED6140IL-03-A
Q@ IO-Link
eléctricas

40
1700
210
24

5

mecanica

1
160
2

50
0.02

+50
IP54
4.9

N~
s
o 2
o o
o
=
<H
4xM8x12@
107.5
2x¢6H7xe@
X
! I
| e
| ! o}
| [
L3st @
DIN912*
63.5 _<—>40
()
©,
|
000~ | - — [+ (|
= |
|
()
()
8 ()
1040.02 1040.02

10

25

@ Fijacion pinza

Abastecimiento de energia (M12, 5 polos)
@ Sujecion dedo
puesta a tierra

73

91

[E T ]

90

EE“’
—eE

6x P 7h7 @

1.5

9x M5x8 @

M3x4
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EJEMPLOS DE CONFIGURACION ASEGURADOS
SERIE GED6000IL

» CABLEADO GED6000IL (I0-LINK) EN EL ARMARIO DE DISTRIBUCION (BECKHOFF)

M12

Cable de conexion 10-Link
Cable de unién M12 5 m 5x0,34
(longitud de cable max. 10 m)
Referencia CSTE00829

10-Link
Borne maestro
10-Link
Beckhoff
m 4x|O-Link
Control
Beckhoff
Pinza 1*
REGLETA DE Power Fuente de alimentacion 24 V 5A con boost
BORNES Phoenix Contact
Referencia 2866750
R
®
® | Pinzas 2*
@

Fuente de alimentacién 24 V 10A con boost
Phoenix Contact
Referencia 2866763

Pinzas 3-4*

Fuente de alimentacion 24 V 20A con boost
Phoenix Contact

Referencia 2866776

*Dependiendo del consumo maximo de energia del actuador

» CABLEADO GED6000IL (I0-LINK) EN EL ARMARIO DE DISTRIBUCION (SIEMENS)

M12

-

Cable de conexion 10-Link
Cable de unién M12 5 m 5x0,34
(longitud de cable méx. 10 m)
Referencia CSTE00829

10-Link

REGLETA DE

Power

Borne maestro
10-Link
Siemens

CM 4xIO-Link

Control
ej. Siemens ET200SP

Pinza 1*
Fuente de alimentacién 24 V 5A con boost

BORNES

Phoenix Contact
Referencia 2866750

Pinzas 2*

Fuente de alimentacion 24 V 10A con boost
Phoenix Contact

Referencia 2866763

Pinzas 3-4*

Fuente de alimentacion 24 V 20A con boost
Phoenix Contact

Referencia 2866776

*Dependiendo del consumo méximo de energia del actuador
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» CABLEADO GED6000IL-03-A EN MAESTRO IO-LINK IP67 (BECKHOFF)

Cable de conexion 10-Link
Cable de union M12 5 m 5x0,34
(longitud de cable max. 10 m)
Referencia KAG500IL

M12

Conector M12 con codificacion N, 3 polos

10-Link
o L]

[ISel Maestro IO-Link
Puerto clase B
Beckhoff

Bus de campo
EtherCAT

Control
Beckhoff

<l — . ..' I
AdaptadorY " " Power |
Referencia B12-Y-5IL
Conector M12 con codificacion N, 3
polos

de24V

ellel Alimentacion maestra

Alimentacién de potencia 24 V
Cable de union M12 5 m 3x0,34
Referencia CSTE00361

®ee i

Pinza 1

Fuente de alimentacion 24 V 5A con boost
Phoenix Contact

Referencia 2866750

Pinzas 2

Fuente de alimentacién 24 V 10A con boost
Phoenix Contact

Referencia 2866763

Pinzas 3-4

Fuente de alimentacion 24 V 20A con boost
Phoenix Contact

Referencia 2866776

» CABLEADO GED6000IL-31-A EN IO-LINK MASTER IP67 (BECKHOFF) CON PINZAS 1-2

Cable de conexion |O-Link
Cable de union M12 5 m 5x0,34
(longitud de cable max. 10 m)
Referencia KAG500IL

M12
10-Link

DWES Maestro 10-Link
Puerto clase B
Beckhoff

.

Bus de campo
EtherCAT

- —_—
REIEeM Alimentacion maestra

de 24V

Control
Beckhoff

Pinzas 1-2
Fuente de alimentacién 24 V 5A con boost
Phoenix Contact

[ Referencia 2866750

> CABLEADO GEDG6000IL-31-A EN IO-LINK MASTER 1P67 (BECKHOFF) CON PINZAS 3-4

Cable de conexion 10-Link
Cable de uniéon M12 5 m 5x0,34
(longitud de cable max. 10 m)
Referencia KAG500IL

M12
Conector M12 con codificacion N, 3 polos

DIFEl Maestro 10-Link
Puerto clase B
Beckhoff

Bus de campo

Control
Beckhoff

-

Referencia B12-Y-5IL

Conector M12 con codificacion N, 3
polos

i 10-Link EtherCAT
- ]
. "Bl REIEeM Alimentacion maestra
Adaptador Y o Power | de24V

Alimentacion de potencia 24 V
Cable de union M12 5 m 3x0,34
Referencia CSTE00361

Pinzas 3-4
Fuente de alimentacién 24 V 10A con boost
Phoenix Contact

[ Referencia 2866763
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EJEMPLOS DE CONFIGURACION ASEGURADOS
SERIE GED6000IL

» CABLEADO GED6000IL-03-A EN MAESTRO IO-LINK IP67 (BECKHOFF)

Cable de conexion |0-Link
Cable de union M12 5 m 5x0,34
(longitud de cable max. 10 m)
Referencia KAG500IL

Conector M12 con codificacion N, 3 polos

M12 .‘ .
Adaptador Y " N
Referencia B12-Y-5IL

Conector M12 con codificacion N, 3

Maestro 10-Link
—| Puerto clase B
Siemens

Bus de campo

10-Link PROFINET

Control
ej. Siemens S7 1200

o 1]

Power | 24V

Alimentacion maestra de

Alimentacion de potencia 24 V
Cable de unién M12 5 m 3x0,34
Referencia CSTE00361

polos

Pinza 1

Fuente de alimentacion 24 V 5A con boost
Phoenix Contact

Referencia 2866750

Pinzas 2

Fuente de alimentacién 24 V 10A con boost
Phoenix Contact

Referencia 2866763

Pinzas 3-4

Fuente de alimentacién 24 V 20A con boost
Phoenix Contact

Referencia 2866776

» CABLEADO GED6000IL-31-A EN IO-LINK MASTER IP67 (SIEMENS) CON PINZAS 1-2

Cable de conexion |O-Link
Cable de union M12 5 m 5x0,34
(longitud de cable max. 10 m)
Referencia KAG500IL

Maestro 10-Link
=& Puerto clase B
=(e) Siemens

10-Link

M12
ﬁ

Bus de campo
PROFINET

Control
ej. Siemens S7 1200

24V

Alimentacion maestra de

Pinzas 1-2

Fuente de alimentacién 24 V 5A con boost
Phoenix Contact

SS8[ | Referencia 2866750

» CABLEADO GEDG6000IL-31-A EN IO-LINK MASTER IP67 (SIEMENS) CON PINZAS 3-4

#TIG#001#

M1 2
o e[l
#TIG#002#

#TIG#010#

#TIG#005#
#TIG#003#
#TIGH#OOT#
10-Link
il

N : - -l #TIG#008#

Power |

#TIG#009#

#TIG#003#

#TIG#012#
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LISTA DE VERIFICACION
PINZAS

N.¢ cliente N.¢ teléfono
Empresa N.2 fax

Contacto E-mail

dsr.  [OSra

|:| Solicitud Plazo deseado N.2 SO
[ ] Pedido N.2 PE

I:l Pinzas paralelas |:| Pinzas autocentrantes

|:| Otros / si afirmativo, qué tipo
Accionamiento

I:l Eléctricos

I:l Neumaticos

Presién de trabajo [bar] Tension
Carrera necesaria
Por mordaza [mm] 0 Carrera total

Longitud de los dedos
Borde superior de la pinza hasta punto de aplicacion de la fuerza

Condiciones ambientales

I:l Poca cantidad de virutas /
Neblina de taladrina

|:| Limpio / Seco

|:| Sustancias quimicas / si es asli, cuales

Temperatura [°C] Ciclos

Fuerza necesaria

Fuerza de agarre [N] 0  Pesode la pieza de trabajo

Tipo de agarre

|:| Agarre interior |:| Agarre exterior

|:| Agarre por fuerza |:| Agarre para forma

Angulo del prisma [°] Coeficiente de friccion

Autoretencion

|:| Al cerrar |:| Al abrir

I:l No necesario

www.zimmer-group.es

Aceleracion del eje

I:l Pinzas angulares

[ ] Hidrauticos

[mm]

[mm]

Gran cantidad de virutas /

|:| Taladrina a presion /

Ambiente abrasivo

por minuto

kg g

[m/s?]

I:l Valvula antiretorno pilotada



Accesorios deseados
|:| Sensor inductivo |:| Detector magnético
|:| Cable separado / si es asi, qué longitud

I:l Valvula antiretorno pilotada

|:| Racores neumaticos / si es asi, cuales

Notas / Observaciones

Responsable / Fecha
Apéndice

I:l Borrador

[ ] Modelo 3D

|:| Con cable

[ ] Enchufable

(m]

|:| Racor recto

I:l Racor angulare

|:| Racor regulador de caudal

www.zimmer-group.es

93



94

INDICACION PARA EL USO
GENERAL

El contenido de este catalogo no tiene caracter vinculante, solo sirve para fines de informacién y no es una oferta desde el
punto de vista juridico. Para el cierre del contrato es decisiva una confirmacion de pedido por escrito de Zimmer GmbH, que
se produce exclusivamente segun las condiciones de compra y suministro generales de Zimmer GmbH vigentes actualmen-
te. Dichas condiciones las encontrara en Internet en www.zimmer-group.es.

Todos los productos indicados en este catalogo se han disefiado para aplicaciones de acuerdo con su finalidad de uso, p. ;.
maquinas de la automatizacion. Para el uso y la instalacién deben tenerse en cuenta las normas reconocidas técnicas para
trabajar de forma segura y profesional.

Ademas, se aplican las prescripciones correspondientes del legislador, del instituto TUV, de la respectiva asociacién profesio-
nal o las disposiciones VDE.

El usuario debe cumplir los datos técnicos indicados en este catalogo. El usuario no debe exceder y/o no alcanzar los datos
indicados. En caso de falta de dichas indicaciones, no podra partirse de la base de que dichos valores maximos y/o minimos
o limitaciones no existen para finalidades de uso especiales. En caso de aplicaciones inusuales siempre debera solicitarse
asesoramiento.

La eliminacion de desechos no esta incluida en el precio, las devoluciones y eliminaciones estan a cargo de Zimmer GmbH.

DATOS TECNICOS Y REPRESENTACIONES
Los datos técnicos y las figuras se han dispuesto de forma minuciosa y segun nuestro leal saber y entender. No podemos
asumir ninguna garantia en cuanto a la actualizacion, exactitud e integridad de las indicaciones.

Las indicaciones e informaciones, como figuras, dibujos, descripciones, medidas, pesos, materiales, servicios técnicos

y otros servicios asi como los productos y servicios descritos, incluidas en las descripciones de producto generales, los
catalogos de Zimmer GmbH, los folletos y las listas de precios en cualquier formato estan sujetas a modificaciones y pueden
modificarse o actualizarse en cualquier momento sin previo aviso. Estas solo seran vinculantes en la medida en que estén,
por referencia, expresamente incluidas en el contrato. Las pequefas divergencias de estas indicaciones que describen el
producto se consideraran aprobadas y no afectaran al cumplimiento de los contratos siempre que sean razonables para el
cliente.

RESPONSABILIDAD

Los productos del Zimmer Group estan sujetos a la ley de responsabilidad para productos. Este catalogo no contiene ningun
tipo de garantias, garantias sobre sus propiedades ni acuerdos de calidad para los productos representados, ya sea expre-
sa o implicitamente, ni en cuanto a la disponibilidad de los productos. Las campafas publicitarias referentes a criterios de
calidad, propiedades o aplicaciones de los productos no son vinculantes a efectos juridicos.

Siempre que el marco juridico lo permita, se excluye la responsabilidad de Zimmer GmbH por dafios directos o indirectos,
dafnos consecuenciales, reclamaciones de cualquier naturaleza y causa juridica, producidos como consecuencia del uso de
las informaciones incluidas en este catalogo.

MARCAS COMERCIALES, DERECHO DE LA PROPIEDAD INTELECTUAL Y REPRODUCCION

La representacién de derechos de propiedad industrial como marcas, logotipos, marcas comerciales registradas o patentes
de este catélogo no incluye la concesion de licencias ni derechos de uso. Sin el consentimiento expreso por escrito de Zim-
mer GmbH no se permite su utilizacion. Todos los contenidos de este catélogo son propiedad intelectual de Zimmer GmbH.
En cuanto al derecho de la propiedad intelectual se prohibe todo uso ilicito de la propiedad intelectual, incluso en extracto.
La reimpresion, reproduccion y traduccion (incluso en extracto) solo se permiten con el consentimiento previo por escrito de
Zimmer GmbH.

NORMAS

El Zimmer Group posee un sistema de gestion de calidad certificado segun ISO 9001:2008. El Zimmer Group posee un siste-
ma de gestion del medio ambiente certificado segun ISO 14001:2004.
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INDICACION PARA EL USO
INDIVIDUAL

DECLARACION DE INCORPORACION DE ACUERDO CON LA DIRECTIVA CE 2006/42/CE SOBRE MAQUI-
NAS (ANEXO Il 1 B)

Por la presente declaramos que nuestros elementos como maquina incompleta cumplen los siguientes requisitos basicos de
la directiva de maquinas 2006/42/CE

no11.2,n01.13,n01.15,n0132,n.01.34,n.01.3.7,n.01.53,n.01.54,n.015.8,n.01.6.4,n.01.7.1,n.01.7.3, n.o
1.7.4.

Asimismo, declaramos que la documentacién técnica especial se ha redactado segun el anexo VIl parte B de esta directiva.
Nos comprometemos a transmitir en formato electrénico a las autoridades de vigilancia del mercado en respuesta a un
requerimiento debidamente motivado la documentacion especial sobre la maquina incompleta.

A continuacion, la maquina incompleta solo podra ponerse en servicio si dado el caso se ha determinado que la maquina o
la instalacion, en la que debe montarse la maquina incompleta, cumple las disposiciones de la directiva 2006/42/CE sobre
maquinas y se ha emitido la declaracién de conformidad CE segun el anexo Il A.
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